| TASNIF DISI

BUYUK OLCEKLI HARITA VE HARITA BILGiSi URETIM YONETMELIGi TASLAGI

BiRINCi BOLUM
Amag, Kapsam, Hukuki Dayanak, Yetki ve Sorumluluk, Yikiimlilik

Amacg

MADDE 1 - (1) Bu Yénetmeligin amaci;

a) Deniz (Seyir) haritalari hari¢ olmak Uzere biyuk dlgekli (1/5000 ve daha buyik) harita
ve harita bilgisinin Gretiminde Ulke genelinde standardin saglanmasini,

b) Buylk olcekli harita ve harita bilgisinin, Turkiye Ulusal Referans Cergevesi
(TUREF)'ne dayali G¢ boyutlu kartezyen koordinatlari (X,Y,Z) veya GRS80 elipsoidinde jeodezik
koordinatlari (enlem, boylam, elipsoit ylksekligi) ile Turkiye Ulusal Disey Kontrol Agi-
1999(TUDKA99)'a dayali Helmert ortometrik ylksekliklerinin (H), TUSAGA-AKktif sistemiyle ya da
yersel, uydu ve uzay, inersiyal, fotogrametrik teknikler kullanilarak elde edilmesini, cografi bilgi
sistemlerine altlk olugturacak bicimde ulusal veri degisim formatinda derlenmesini, bilgi
teknoloijileri ve kartografik tekniklerle gorsellestiriimesini saglamaktir.

Kapsam

MADDE 2 — (1) Bu Yonetmelik, buyuk olcekli harita ve harita bilgisinin Gretilmesi,
derlenmesi, analiz edilmesi, cografi veri tabaninda saklanmasi, gorsellestirimesi, araziye
uygulanmasi ve degisimine iligkin teknik esaslari kapsar.

Dayanak

MADDE 3 - (1) Bu Yonetmelik, 657 sayili Harita Genel Komutanhdi Kanununun 4 Uncu
maddesi, 6083 sayili Tapu ve Kadastro Genel Mudurliga Kurulusu ve Gorevleri Hakkinda
Kanun Hikminde Kararnamenin Degistirilerek Kabuli Hakkinda Kanun’un 2 nci maddesinin
birinci fikrasinin (c) bendi ile 26 ve 28 inci maddeleri, 3194 sayili imar Kanunu’nun 7 nci
maddesinin birinci fikrasinin (a) bendi ile 38 inci maddesi ve 3402 sayili Kadastro Kanununun 47
nci maddesinin birinci fikrasinin (d) bendi uyarinca hazirlanmistir.

Yetki ve sorumluluk

MADDE 4 — (1) Buyuk olcekli harita ve harita bilgisinin kamu kurum ve kuruluslari ile
gercek veya tizel kisilerce dretilmesi veya urettiriimesi durumlarinda, proje kapsaminda olsa
bile, yetki ve sorumluluk yasal yetkiyi haiz bir jeodezi ve fotogrametri (harita, harita ve kadastro,
geomatik) muhendisi tarafindan Ustlenilir. Haritalarin 6zel sektére Urettiriimesi durumunda 3194
sayili imar Kanununun 44 Gncii maddesinin birinci fikrasinin (j) bendinde belirtilen Yénetmelik
esas alinir.

Yukiumliiliik

MADDE 5 - (1) Buyuk Olgekli harita ve harita bilgisini Greten ve Urettiren kamu kurum ve
kuruluslari ile gergek ve tuzel kisiler bu Yonetmelik hukimlerine uymakla yakumludar.

IKiINCi BOLUM
Tanimlar, Kisaltmalar, Siniflandirma ve Numaralandirma

Tanimlar

MADDE 6 — (1) Bu Yonetmelikte gecgen;

a) Blok: Birden fazla kolondan olusan hava fotograflari dizisini,

b) Denetleme Noktalari: Fotogrametrik nirengi sirasinda dengelemeye dogrudan etki
etmeyen, sadece dengelemenin dogrulugunu test etmede kullanilan noktalari,

¢) Dogrudan Cografi Konumlandirma: Yer kontrol noktalari kullanmaksizin, hava fotografi
¢ekim aninda GNSS/IMU ile kaydedilen izdiisim merkezi konum ve dénukltklerini kullanarak dis
yobneltme parametrelerinin hesaplanmasini,

¢) Fotogrametrik (Havai) Nirengi (Aerial Triangulation): Klasik, kinematik GNSS destekli
veya kinematik GNSS-IMU destekli olacak sekilde; yer kontrol noktalari ve baglama noktalari
yardimiyla hava fotograflarinin dis yéneltme parametrelerinin hesaplanmasini,

d) Gercek Ortofoto: Ciplak topografya uzerindeki yuksekligi olan detaylarin gergek
yuksekliklerine gére dizeltildigi ortofotolari,

e) GNSS-IMU: Hava fotografi ¢cekimi sirasinda ¢ekilen fotografin izdisiim merkezinin Gg
boyutlu koordinatlarini ve U¢ eksendeki donukliklerini hesaplayan sistemi,
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f) Kolon (Serit): Ayni yukseklikte ve ayni dogrultuda birbiri ardina ¢ekilmis hava
fotograflar dizisini,

g) Su Kotu: Su seviyesinin TUDKA-99 datumundaki Helmert ortometrik yiksekligini,

d) Yer Kontrol Noktasl (YKN): Yerylziinde tesis edilen, koordinatlari ve/veya ylksekligi
jeodezik ydntemlerle belirlenen noktalarin genel adini,

h) Karesel Ortalama Hata (KOH): Test edilecek veri kiimesi koordinatlari ile ayni
noktalarin daha ylksek dogrulukta bagimsiz bir kaynaktan koordinatlari arasindaki farklarin
karelerinin ortalamasinin karekoékdna,

1) Metrik Hava Kamerasi: Odak uzakhgi, goruntilemedeki piksel boyutlari, yatay ve
disey dogrultudaki piksel sayilari bilinen hava kameralarini,

i) Ortofoto: Yerylziine ait renkli ya da siyah/beyaz hava fotograflari veya uydu
gorintilerindeki, goruntl egikligi ve arazideki yukseklik farklarindan dolayi olusan goérunti
kaymalarinin giderilmesi sonucu elde edilmis, sabit ve belli bir dlgcedi olan koordinatli goérintiyd,

j) Pankromatik Keskinlegtirme (Pan-sharpening): Yilksek konumsal ¢ozunurlukteki
pankromatik band ile disuk ¢ozunurlikteki renkli (multispectral-cok bandli) bantlarin
pankromatik bandin ¢ézunurliglinde birlestirilerek renkli ve ylksek ¢ozunurlikli gorintl elde
edilmesini,

k) Proje Alani: Buyuk 6lcekli harita ve harita bilgisinin Uretilecegi alani,

l) Siklastirma Alani: En az proje sinirlarini (proje alani) kapsayan alani,

m) Sayisal Arazi Modeli (SAM): insan yapisi detaylar ve bitki ortisi cikarilmis ¢iplak
arazi yuzeyini,

n) Sayisal Yukseklik Modeli (SYM): Duzenli bir grid yapida ve codunlukla karesel,
azinlikla t¢gensel ve dikdortgensel formda olmak tzere ylkseklik verileri kimesini,

0) Yer Ornekleme Araligi (Cozunirliik-YOA): Sayisal hava fotografindaki bir pikselin
yerylzl Gzerindeki karsihgini,

0) Deniz (Seyir) Haritasi : Hikimet veya hiukimet adina yetkilendirilmis hidrografi dairesi
veya ilgili kurum tarafindan, seyir gereksinimlerini kargilamak Uzere resmi olarak yayinlanan 6zel
amagclh haritay1 veya bdyle bir haritanin elde edilmesi maksadiyla 6zel olarak derlenen veri
tabanini,

ifade eder.

Kisaltmalar

MADDE 7 — (1) Bu Yénetmelikte gecen kisaltmalar asagida verilmistir:

a) BOHYY: 31/1/1988 tarihli ve 19711 sayili Resmi Gazete’de yayimlanarak yurirlige
konulan Bliyik Olgekli Haritalarin Yapim Yénetmeligi.

b) ED50: Avrupa Datumu-1950 (Hayford elipsoidine (a = 6378388.0 m, f =1/297.0)
dayali datum).

c) ETRF (European Terrestrial Reference Frame): Avrupa Yersel Referans Cergevesi.

¢) FKP (Flachen fir Korrectur Parameter): Alan Dizeltme Parametreleri.

d) GNSS (Global Navigation Satellite Systems): Kiresel Seyrisefer Uydu Sistemleri
(GPS, GLONAS, GALILEO v.b))

e) GRS80 (Geodetic Reference System-1980): Jeodezik Referans Sistemi 1980.
(Uluslararasi Jeodezi ve Jeofizik Birliginin 1979 yilinda benimsedigi asadida geometrik ve
fiziksel parametreleri verilen referans elipsoidi;

a=6378137.0m , f=1/298.257222101

J,=0.00108263, w = 7292115 x 10™ rad s™, GM = 398600.5 x 10° m*® s).

f) GZK: Gergcek Zamanl Kinematik (Real Time Kinematic-RTK) .

g) LIDAR(Light Detection And Ranging): Lazer ile Ylzey Uzakliklarinin Olgtimi.

§) MAC (Master-Auxiliary Concept): Ana-Yardimci istasyon yéntemi.

h) ITRF(International Terrestrial Reference Frame): Uluslararasi Yersel Referans
Cercevesi.

1) ITRF96: 1996 yilinda gincellenmis ITRF.

i)  RINEX (Receiver Independent Exchange format): Alicidan Bagimsiz Degisim
Formati.

i) TGyy: TUDKA99 ile uyumlandirimis resmi olarak yy yilinda Harita Genel
Komutanligi tarafindan yayimlanan Turkiye Jeoit Modeli.
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k) TUDKA99: Turkiye Ulusal Dusey Kontrol Agi-1999. | ve II'nci derece nivelman aginin
gravite dlguleri ile birlikte Antalya ortalama deniz seviyesine (sifir ylzeyi) gore 1999 yilinda
dengelemesiyle belirlenen Helmert ortometrik yiksekliklerinden olusan disey referans
cercevesi.

) TUREF: Tuarkiye Ulusal Referans Cercevesi. (Koordinatlari ITRF96 ile 2005.0
referans epogunda cakisik ve koordinatlarinin zamana goére dogrusal degisimi (hizlari)
ITRF96’nIn Sifir-Net-Donuklugune (No-Net-Rotation) gore tanimli dort boyutlu ulusal datumdur).

m) TUSAGA-AKktif: Tarkiye Ulusal Sabit GNSS Agi-Aktif (Gergek Zamanl Kinematik
(GZK) hizmeti veren GNSS Ag1).

n) TUTGA: Turkiye Ulusal Temel GNSS Ag1.

0) VRS (Virtual Reference Station): Sanal Referans istasyonu.

0) WGS84(World Geodetic System 1984): Diinya Jeodezik Sistemi 1984.

Siniflandirma

MADDE 8- (1) Bu Yonetmelikte kontrol noktalarinin hiyerarsik siniflandiriimasi
asagidaki gibidir:

a) Uzay ve uydu teknikleriyle olusturulan G¢ boyutlu aglarin ve noktalarin
derecelendirilmesi:

1) A Derece Ag ve Noktalar . Kiresel (ITRF) ve bolgesel (ETRF) aglar ve
noktalardir.

2) B Derece AJ ve Noktalar . A derece aglara dayali TUTGA ve TUSAGA-AKtif
noktalaridir.

3) C Derece Ag ve Noktalar . B derece agin siklastirlmasi ile olusan ag ve

noktalardir ve asagidaki alt dereceli ag ve noktalardan olusur:

(a) C1 Derece AJ ve N oktalar : Daha Ust derecedeki aglara dayali, baz uzunlugu en
fazla 30 km olan ag ve noktalaridir (Ana GNSS Agi ve noktalari : C1).

(b) C2 Derece Ag ve Noktalar : Daha Ust derecedeki aglara dayali, baz
uzunlugu en fazla 15 km olan ag ve noktalaridir (Siklastirma GNSS Agi ve Noktalari: C2).

(c) C3 Derece Ag ve Noktalar : Daha st derecedeki aglara dayali, baz
uzunlugu en fazla 10 km olan ag ve noktalaridir (Alim i¢in Siklastirma Agi ve Noktalari: C3).

(¢) C4 Derece AJ ve Noktalar : Daha ust derecedeki aglara dayali poligon
agi ve noktalari ile poligon baglanabilen baz uzunlugu en fazla 5 km olan ag ve noktalardir.

b) Turkiye Yatay Kontrol (Nirengi) Agi (ED50) ve bu aga dayali olarak yersel tekniklerle
uretilen aglarin ve noktalarin derecelendiriimesi agagidaki gibidir:

1) |. Derece Ag ve Noktalar: Kenar uzunlugu 25-35 km olan ag ve noktalardir.

2) |l. Derece Ag ve Noktalar: Daha Ust derecedeki aglara dayali ve kenar uzunlugu 10-
30 km olan ag ve noktalardir.
3) |lll. Derece Ag ve Noktalar: Daha st derecedeki aglara dayal ve kenar uzunlugu 4-

15 km olan agd ve noktalar ile BOHYY’ne gére olusturulan ortalama 5 km kenar uzunlugundaki
lll. derece aglar ve noktalaridir.
4) IV. Derece A§ ve Noktalar: BOHYY’ne gore olusturulan ve daha (st derecedeki
aglara dayali ara, tamamlayici ve dizi nirengi noktalaridir.
5) V. Derece AJ ve Noktalar: Daha Ust derecedeki aglara dayali poligon aglari ve
noktalaridir.
c) TUDKA99 ve buna dayali olarak olusturulan dusey kontrol aglarinin
derecelendiriimesi agagidaki gibidir:
1) |. Derece Nivelman Agi ve Noktalari: Ulke Nivelman Adi ve Noktalar!.
2) 1I. Derece Nivelman Agi ve Noktalari: Ulke Nivelman Agi ve Noktalari.
3) lll. Derece Nivelman Agi ve Noktalari: En gok 40 km uzunlugundaki luplarla ust
dereceli aglara dayali siklagtirma agi ve noktalari. Ana Nivelman Agi.
4) IV. Derece Nivelman Agi ve Noktalari: En ¢ok 10 km uzunlugundaki luplarla st
dereceli aglara dayali siklagtirma agi ve noktalari. Ara Nivelman Agi.
5) V. Derece Nivelman Agi ve Noktalari: Poligon ve tamamlayici nivelman agi ve
noktalari.

TASNIF DISI A-3



| TASNIF DISI

Numaralandirma

MADDE 9 — (1) Noktalarin numaralanmasinda (poligon ve nivelman noktalari harig)
1/100000 dlgekli pafta alani esas alinir. Numaralar sekiz basamaktan olusur. ilk ¢ basamak
1/100000 olcekli pafta numarasini, kalan bes basamak nokta tlriini ve numarasini gosterir.
Numaralar, kuzeyden baglayarak saat yonunde verilir. Ayni 1/100000 Olgekli pafta icinde birden
fazla grup is yapildiginda numaralama bir 6nceki galismada verilen son numaradan itibaren
baslatilir. Koordinasyon Tapu ve Kadastro Genel Midurligince saglanir. Siklastirma yapan
veya yaptiran kurum ve kurulus ¢alisma bolgesindeki 1/100000 olgekli paftalara giren C1, C2 ve
C3 noktalarina ait son nokta numarasini TKGM'den almak ve tesis ettigi noktalara ait nokta
numaralarini bir indeks dahilinde TKGM’ye teslim etmekle ylkimladdr.

Nokta tlirlerine gére numaralama asagidaki sekilde yapilir:

a) C1 noktalar
Bu noktalar, doérdincli basamak “1” olmak (zere besinci basamaktan itibaren 0001’den
baslayarak numaralanir (Ornek: G2510032).

b) C2 noktalari
Bu noktalar, doérdlincii basamak “2” olmak Uzere besinci basamaktan itibaren 0001’den
baslayarak numaralanir (Ornek: G2520032).

C1 ve C2ye dahil edilen mevcut TUTGA nokta numaralari aynen kullanilir, uyusumiu
oldugu belirlenen yatay kontrol ve disey kontrol noktalari i¢in eski numarasi payda olarak verilir
(Ornek:G2510033/7213 veya G2510034/134-DN2).

c) Alim igin siklastirma noktalari
Bu noktalar, doérdincli basamak “3” olmak U(zere besinci basamaktan itibaren 0001’den
baglayarak numaralanir (Ornek: G2530032).

¢) Fotogrametrik noktalar
Bu Yoénetmelik esaslarina uygun olarak Uretilen fotogrametrik noktalar, dérdiinci basamak “4”
olmak Uizere besinci basamaktan itibaren 0001’den baslayarak numaralanir (Ornek: G2540032).

d) GNSS nivelmani noktalari
Geometrik nivelman baglantisi yapilan C1, C2 noktalari ve C3 icin nokta numarasi, dort ve
besinci basamak sirasiyla “1H”, “2H” ve “3H” olmak Uzere altinci basamaktan itibaren 001’den
baglayarak numaralanir (Ornek: G251H004, G252H005 veya G253H006).

e) Poligon noktalar
Bu noktalar, proje bazinda ilk karakter “P” olmak (izere 1’den itibaren numaralanir (Ornek: P1).
Ek ve yenileme c¢aligmalarinda yeni poligon noktalarina eski numaralarin devami verilir.
Yardimci alim noktasi dayanagi (kér poligon) poligon numarasinin sonuna (/) isareti eklenerek
numaralanir (P1/1).

f)  Nivelman noktalar
Bu noktalar, proje bazinda ilk iki karakter ana nivelman noktalar i¢in “AN”, ara nivelman
noktalari igcin “RN”, yardimci nivelman noktalari icin “YN” olmak lzere 1’den itibaren numaralanir
(Ornek: AN1, RN1,YN1). Ek ve yenileme caligmalarinda yeni nivelman noktalarina eski
numaralarin devami verilir. Nivelman agina dahil edilen TUDKA99 nokta numaralari aynen
kullanilir.

UCUNCU BOLUM
Jeodezik Caligmalar

TUTGA ve TUSAGA-AKktif Kullanilarak Nokta Siklasgtiriimasi

MADDE 10— (1) Bu Yonetmelik kapsaminda hesaplanacak koordinatlar, TUREF’e
dayali olarak, GRS80 elipsoidi ve Transvers Mercator (TM) izdisiminde Ug¢ derecelik dilim
esasina gore belirlenir.

C1 Derece Ana GNSS Agrnin Olusturulmasi

MADDE 11 - (1) TUTGA/TUSAGA-AKtif ile siklastirma alanindaki noktalar arasinda
baglantiy1 saglayan C1 noktalari, 30 km uzunlugundaki bagimsiz bazlardan elde edilen en fazla
dort kenarli geometrik sekillerden olugturulur. C1 aginin gizergah seklinde olmasi durumunda
bu kosul aranmaz. C1 noktalari;

a) 1., . ve dengelenmig llI. derece Ulke Yatay Kontrol (Nirengi) Ag1 noktalarindan,

b) BOHYY’ne gére olusturulmus Ill. derece nirengi agi1 noktalarindan,
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c) Yerel aglarin (Ulke sistemine bagl olmayan) yiiksek dereceli noktalarindan,

¢) Siklastirma alanina 30 km’den yakin, her durumda en az iki TUTGA/TUSAGA-AKktif
noktasi ile 6nceden tesis edilmis C1 noktalarindan olmak tzere toplam en az (i¢ noktadan,

d) Yeni tesis edilecek noktalardan segilir.

C1 Noktasi icin Yer Segimi

MADDE 12 — (1) C1 noktasinin yer se¢iminde asagidaki esaslar dikkate alinir:

a) Cevrede uydu sinyallerini yansitacak yizeyler (duvar, su ylzeyi, cati ve benzeri
yapilar) bulunmamaldir.

b) Anten yiksekliginden gegen ufkun 15° (zerinde agag, bina ve benzeri engeller
bulunmamalidir.

c) Yakinlarda GNSS sinyallerini etkileyecek yilksek gerilim hatlari, radyo, televizyon,
GSM veya radar iletisim antenleri ve benzeri tesisler bulunmamalidir.

¢) Ozellikle arag ile kolay ulagilabilir olmaldir.

d) Saglam zeminde uzun silre kalabilecek kamu arazileri, parklar, yesil alanlar gibi
gunun her saati girilip ¢ikilabilecek yerlerde olmasina dikkat edilmelidir.

Yer secim kanavasi duzenlenir ve bu kanavada C1 noktalari gdsterilir. Tesis islemine, yer
secim kanavasinin ilgili idare tarafindan onaylanmasindan sonra baslanir.

C1 Noktasinin Tesisi

MADDE 13 - (1) Yeni C1 noktalari EK- 4'teki gibi tesis edilir.

C1 Noktalarinin GNSS Teknigiyle Olgiilmesi

MADDE 14 - (1) C1 noktalarinin dlgimlerinde;

a) En az iki frekansh, ayni anda en az alti uydudan kayit yapabilen, jeodezik amagch
GNSS alicilar kullanilir.

b) Oturumlar halinde gerceklestirilecek statik 6lgmelerde;

Uydu sayisi: En az bes adet,

Kayit suresi: En az 120 dakika,

Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,

Uydu ylksekligi: En az 10°,
alinir.

c) Oturumlar komsu istasyonlar arasinda planlanir ve bu oturumlar arasinda en az bir
baz veya iki komsu nokta ortak alinir.

¢) Her oturumda, GNSS 06l¢lst yapilan noktalarda EK-5'teki 6lgme ve kayit karnesi
dizenlenir.

d) Anten yuksekligi olciye baslamadan once ve sonra olmak Uzere iki kez milimetre
hassasiyetinde ol¢ilir.

e) TUREF koordinatlari bilinmeyen ve pilye tesisi olmayan noktalarda, iki oturumlu
Olcim yapilir. Her oturumdaki anten ylkseklikleri arasinda en az 10 cm lik fark olmalidir.

C1 Derece Aglardaki GNSS Olgiilerinin Degerlendirilmesi

MADDE 15 - (1) C1 derece aglardaki GNSS 6lgulerinin degerlendiriimesinde;

a) TUTGA/TUSAGA-Aktif koordinatlari, 6lgme epoguna (T ) kaydirihr ve
degerlendirmede kullanilir. Epok kaydirma isleminde,

X(T) X(Ty) Vx
Y(T) =Y (T,) +(T -To) |V,
Z(T) TUREF Z(To) TUREF VZ TUREF

esitligi kullanilir. Burada T,, TUREF referans epogu (2005.0), V,,V,,V, nokta hizlaridir.

b) C1 olguleri, 6lcme anindaki koordinatlari bilinen ve sabit alinan bir noktaya dayal
olarak zorlamasiz veya serbest dengelenir. Bu dengeleme sonucunda, agda uyusumsuz baz
olup olmadigi bir matematik istatistik yontemle test edilir. Bu Yonetmeligin 11’'inci maddesinde
aciklanan geometrik kosulu bozan uyusumsuz bazlar varsa, yeniden hesaplanir veya yeniden
Olcllerek dengeleme hesabi tekrarlanir.

Her bagimsiz bazin AX, AY, AZ bilesenleri ile bunlarin standart sapmalari 6,4, oy, 61, hesaplanir
ve sonuglar,

Gaxs Oays Oy < (10 mm+1 ppm)
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olmaldir.

c) TUTGA/TUSAGA-AKtif noktalarinin, élgme anindaki verilen koordinatlari ile C1
derece agin zorlamasiz veya serbest dengeleme sonucu bulunan koordinatlari arasinda (g
boyutlu (3D) benzerlik ddonlisimu yapilir ve dlgek uyusumu bir matematik istatistik ydontemle test
edilir. Olgek faktéri A,

1-A <£3 ppm olmalidir.

¢) C1 derece agi, TUTGA/TUSAGA-Aktif noktalarinin 6lgme anindaki TUREF
koordinatlari degismez alinarak dengelenir. Dengeleme sonucunda nokta jeodezik koordinatlari
(e, A, h) ve standart sapmalari (c,,0,, on) hesaplanir. Bu hesap sonucunda;

Gy, 0, < £25¢cm, o, < £4.0 cm olmaldir.

d) Istatistik gliven araligi 1-a=0.95 alinmalidir.

C2 Derece Siklastirma GNSS Agi’nin Olusturulmasi

MADDE 16 — (1) C2 derece adlar, siklastirma alani igindeki;

a) |, Il. ve dengelenmis IlI. derece Ulke Nirengi Agi noktalari,

b) BOHYY‘ne gdre olusturulmus lll. derece yiizey agi noktalari,

c) Yerel yatay kontrol aglarinin yliksek dereceli noktalari,

¢) Yenitesis edilecek noktalar ile olugturulur.

C2 Noktast igin Yer Segimi

MADDE 17 — (1) C2 noktasi icin yer seciminde; bu Ydnetmeligin 12'nci maddesindeki
esaslara ek olarak, eder C3 dereceden nokta siklastirmasi ayni proje kapsaminda yapiimayacak
ise her C2 noktasi ayni veya Ust dereceden bir bagka ag noktasini gérmelidir. Secilen C2
dereceli noktalar bu Yonetmeligin 12'nci maddesinde belirtilen yer secim kanavasinda gosterilir.

C2 Noktasinin Tesisi

MADDE 18 - (1) C2 noktasinin tesisinde;

a) Eski noktalarin zemin tesisleri aynen korunur.

b) Yeni C2 noktalari EK-4’teki gibi tesis edilir.

C2 Noktalarinin GNSS Teknigiyle Olgiilmesi

MADDE 19 - (1) C2 noktalarinin dlgimlerinde;

a) Tek veya en az iki frekansli, ayni anda en az alti uydudan kayit yapabilen jeodezik
amacl GNSS alicilari kullantlir.

b) Statik dlcme yontemi uygulanir.

Uydu sayisi: En az bes adet,

Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,

Uydu yuksekligi: En az 10°,

Kayit slresi: Bazlarda tek oturumda 60 dakika (tek frekansli alicilar igin 90 dakika) |,
TUREF koordinatlari bilinmeyen ve pilye tesisi olmayan noktalarda 30 dakikalik (tek frekansli
alicilar igin 45 dakika) iki oturumlu 6élgim yapilir. Her oturumdaki anten yukseklikleri arasinda en
az 10 cm’lik fark olmaldir.

c) Anten yuksekligi 6l¢iiye baslamadan 6nce ve sonra iki kez mm hassasiyetinde olgulir.

¢) Her C2 noktasi, TUTGA/TUSAGA-Aktif veya C1 noktalarindan 15 km'yi gegmeyen
en az iki bagimsiz baz ile belirlenir.

d) Her noktada, EK-5te verilen élgme ve kayit karnesi diizenlenir.

C2 Derece Aglardaki GNSS olgiilerinin degerlendirilmesi

MADDE 20 — (1) C2 derece aglardaki GNSS ol¢uleri;

a) C2 noktalarini TUTGA/TUSAGA-Aktif ve C1 noktalarina baglayan bazlar, tekli veya
oturum baz ¢é6zimdi ile degerlendirilir. Hesaplanan baz bilesenlerinin standart sapmalari,

Oaxs Oay, Oa < F(10 mm+ 1.5ppm) olmaldir.
b)TUTGA/TUSAGA-Aktif ve C1 noktalarinin dlgme epogundaki koordinatlari degismez
alinarak, C2 noktalarinin dlgme epogundaki jeodezik (o, A, h) koordinatlari ve standart sapmalari

(o,00,0n) farkll  zamanlarda vyapilan kayitlarin  birlikte degerlendiriimesiyle hesaplanir.
Degerlendirme sonucunda;
C,,0, < £3.0cm, o < £5.0cm  olmalidir.
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c) C2 noktalari, C1 noktalari ile birlikte TUTGA/TUSAGA-AKktif noktalarina dayali olarak
degerlendirilebilir.

C1 ve C2 Nokta Koordinatlarinin Kullaniimasi

MADDE 21 - (1) C1 ve C2 noktalarinin T dlgu epogundaki koordinatlari, bundan sonraki
tim degerlendirmelerde kullanmak Uzere referans epoguna (T, =2005.0) kaydirilir. Bunun igin
C1 ve C2 nokta hizlari, TUTGA/TUSAGA-Aktif nokta hizlarindan enterpolasyonla hesaplanir.
a) Koordinat kaydirma islemi igin;

X (T,) X(T) Vx
Y@y | -ym |  «m-mv
Z(T,) TUREF Z(T) TUREF vV MODEL

esitligi kullanihr.

b) Onceden tesis ediimis C1 noktasindan C1 veya C2 Uretilecekse C1'in baslangi¢
epogundaki koordinati korunur ancak hizi, son TUTGA/TUSAGA-Aktif hizlarindan yeniden
hesaplanir.

C3 Derece GNSS Agrnin Olusturulmasi

MADDE 22 — (1) Noktalarinin olusturulmasinda asagidaki esaslara uyulur.

a) C3 derece aglar olusturan noktalar; siklastirma alaninda, en az bir C1, C2, C3
derece noktayi gdrecek, poligon dizilerine ¢ikis verecek ve en buyuk kenar uzunlugu 10 km
olacak bicimde, bu Yénetmeligin 16’nci maddesindeki hususlar dikkate alinarak segcilir. Secimi
yapilan C3 noktalar bu Yoénetmeligin 12’'nci maddesinde belirtilen yer sec¢im kanavasina
isaretlenir.

b) C3 noktalari (alim icin siklastirma noktalari) EK-4’teki gibi tesis edilir.

c) C3 noktalarinin oélgllmesinde tek veya en az iki frekansli en az alti uydudan es
zamanl kayit yapabilen jeodezik amacli GNSS alicilari kullanilir.

¢) C3 noktalarinin élcimleri statik veya hizl statik ydontemle gerceklestirilir ve asagidaki
parametreler esas alinir.

Uydu sayisi: En az bes adet,

Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,

Uydu yiksekligi: En az 10°,

Kayit Suresi: 5 km’ye kadar bazlarda 20 dakika (tek frekansli alicilar i¢in 30 dakika), 5 km’den
blylk bazlarda her bir km i¢in 3 dakika (tek frekansl alicilar i¢in 5 dakika) ilave slreler ile en
fazla 10 km’ye kadar bazlarin élgimu seklinde belirlenir.

d) Anten yUksekligi 6lgl dncesi ve sonrasinda iki kez mm hassasiyetinde ol¢ulur.

e) C3 noktalari; TUTGA/TUSAGA-AKtif, C1 ve C2 noktalarindan en az iki bagimsiz baz
ile belirlenir.

f)  GNSS olcusu yapilan noktalardaki her oturumda, EK-5'teki 6lcme ve kayit karnesi
dizenlenir.

g) C3 nokta koordinatlari, baglanti noktalarinin baslangi¢c epogundaki koordinatlar
degismez alinarak hesaplanir.

g) C3 noktalarint TUTGA/TUSAGA-AKktif, C1 ve C2 noktalarina baglayan bazlar, tekli
veya oturum baz ¢ézimu ile degerlendirilir. Hesaplanan baz bilesenlerinin standart sapmalari,

omalidr. 5, 6., 6 < +(10 mm+ 2.0 ppm)

h)C3 nokta koordinatlari, baglanti noktalarinin referans epogundaki koordinatlar
degigsmez alinarak hesaplanir. Degerlendirme sonucunda;
Gy,0,. < #4.0cm, o < £6.0cm olmaldir.
)C3 noktalarinin  hizlart TUTGA/TUSAGA-Aktif nokta hizlarina dayali olarak
enterpolasyonla bulunur.
TUSAGA-AKktif Sistemi ile Baz Uzunluguna Bagh Olmaksizin Statik Olgii Yéntemi
Kullanilarak Nokta Koordinatlarinin Belirlenmesi
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MADDE 23 - (1) C (C1, C2, C3, C4) derece noktalar; en az U¢ adet TUSAGA-AKtif
referans istasyonu ve hassas yoringe bilgileri kullanmak, karsilik geldigi ilgili C derece noktanin
yer segimi, tesis ve dogruluk kriterlerine uymak sartiyla baz uzunluguna bagh olmaksizin
uretilebilir.

(2) Bu amagla GNSS dlguleri TUSAGA-AKktif noktalarinin 6lgme anindaki koordinatlarina
dayali olarak degerlendirilir ve daha sonra hesaplanan koordinatlar referans epoga kaydirilir.
Nokta hizlari TUTGA/TUSAGA-AKktif nokta hizlarindan enterpolasyonla hesaplanir.

Ortometrik Yiikseklik Belirleme

MADDE 24 — (1) Siklagtirma alani icindeki C1, C2 ve C3 noktalarinin Helmert Ortometrik
Yukseklikleri (H), bu Yénetmeligin 41 veya 42'nci maddelerinde acgiklanan sekilde hesaplanan
jeoit yuksekligi (N) kullanilarak, H=h-N esitligiyle bulunur. Burada h, elipsoit ylksekligidir.

C3 Derece Aglarin Yersel Tekniklerle Olusturulmasi

MADDE 25 - (1) C3 derece aglar icin olusturulan siklastirma aglari, B, C1, C2 ve GNSS
Olcme teknikleriyle olusturulan C3 noktalarina baglanarak; “karisik kestirme”, “a¢i kenar agr’,
“dizi nirengi” veya “dizi nirengi aglar” biciminde olusturulabilir. Gorus olanaklarinin az oldugu
yerlerde dig merkez gozlemleri planlanabilir. Kestirme noktalarinda, ufka uygun dagiimig en az
Uc¢ noktadan cikis saglanmalidir.

a) Eski noktalarin tesisleri aynen korunur. Ancak, yeni C3 noktalari EK-4’te agiklandigi
bicimde tesis edilir ve EK-6’da aciklandigi bigcimde réperlenir.

b) Seritsel calismalarda olusturulacak dizi nirengilerin en buyldk kenar uzunlugu
1.5 km'yi, dizinin toplam uzunlugu ise 7 km'yi gegmemelidir.

c) Gorls olanadi saglayan minare, kule, ylksek binalar Uzerindeki isaretler, ydneltme
amaglari i¢in kullanilabilir. Bu durumda bu amacgla segilen noktalar, roper krokilerinde
tanimlanarak uygun dagilmis en az dort noktadan dogrultu gozlemleriyle kestirilir.

¢) Kenarlar, 6lcme dogrulugu +(5 mm+5 ppm) ve daha iyi olan aletlerle karsilikli olarak
iki kez olgultr. Alet ve isaret yukseklikleri cm hassasiyetinde olgullr.

d) Kenar dlglleri, EK-7’de verildigi bicimde GRS80 elipsoidine ve izdisim dizlemine
indirgenir. indirgenmis kenarlar arasindaki farkin kenar uzunluguna orani 1/50.000’den buiyiik
olamaz.

e) Dogrultu gdzlemleri; DIN 18723 Olgme Aletleri Dogruluk Kriterlerine gore yatay agl
6lgme dogrulugu 6° (2”) ve daha iyi olan aletlerle dorder seri yapllir.

f)  C3 noktalarinin koordinatlari; baglanti noktalarinin koordinatlar sabit alinarak, kenar
ve dogrultulara uygun agirliklar verilerek, en kiguk kareler yontemiyle tek nokta ya da ag
dengelemesiyle bulunur. Hesaplanan nokta konum dogruluklari; bu maddenin (c) bendinde
belirtilen noktalar icin +7 cm’den, diger noktalar igin +5 cm’den buylk olamaz.

g) Ana, Ara veya Yardimci Nivelman Agi icine alinamayan C3 noktalarinin Helmert
Ortometrik YUkseklikleri (H) karsilikh trigonometrik veya geometrik nivelman ydntemiyle
belirlenir. Daha sonra uygun jeoit ylkseklikleri (N) kullanilarak noktalarin elipsoit ylkseklikleri
(h=H+N) elde edilir.

Poligon isleri

MADDE 26 - (1) Detay noktalarinin yersel yoéntemlerle odlgtlmesi icin C1, C2, C3
noktalarina dayal poligon dizileri olusturulur.

a) Poligon dizilerinin secimi, olcliimesi ve degerlendiriimesi; ana, ara ve yardimci
poligon geckileri olarak planlanabilecedi gibi, poligon aglari biciminde de planlanabilir. Toplam
ana gecki uzunlugu en ¢ok 1.600 m, ara gecki uzunlugu en ¢cok 1.000 m ve yardimci gegki
uzunlugu en ¢ok 600 m alinir. Zorunlu durumlarda, yerlesim yeri disinda gegki uzunluklari ilgili
idarenin gorusu alinmak suretiyle gecki uzunluklarinin en ¢ok 1.5 kati olabilir. Gegkilerde, en
buyuk kenar uzunlugu 500 m'’yi gecmemelidir. Planlanan poligon dizi veya aglarindaki noktalar
icin bir secim kanavasi duzenlenir.

b) Secim kanavasinin ilgili idarece onaylanmasini muteakip, poligon noktalari EK-4’te
aciklandigi gibi tesis edilir ve EK-6’da aciklandigi bicimde réperlenir.

GNSS Teknigiyle Poligon Olgmeleri

MADDE 27 - (1) Poligon noktalarinin koordinatlari; C1, C2, C3 noktalarina dayali statik,
hizli statik, kinematik veya gercek zamanli kinematik yontemlerden biriyle belirlenebilir.
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a) Statik ve hizli statik gbzlemlerde;
Uydu sayisi: En az bes adet,
Uydu ylkseklik agisi: En az 10°,
Veri toplama aralidi: 10 saniye veya daha az,
Baz uzunlugu: En fazla 5 km,
Olgtim Siiresi: En az 10 dakika alinir.

Olgumler, en az iki referans noktasina dayali yapilir. Hesaplanan noktanin konum
dogrulugu yatayda ve diiseyde +8 cm'yi gegemez.

b) Olgme sonrasi veya 6lgme aninda poligon noktalarinin konumlar kinematik
yontemlerle belirlenebilir. Her poligon noktasinda, asagidaki kosullari saglayacak sekilde ve
farkli zamanlarda en az iki oturum GNSS dlclimi yapilir. iki oturumdan elde edilen izdiisim
koordinatlari ve elipsoit yulkseklikleri arasindaki farklar 7 cm'den fazla olamaz. Kinematik
yéntemlerde;

Uydu sayisi: En az bes adet,

Uydu ylkseklik agisi: Minimum 10°,

Veri toplama aralidi: 5 saniye veya daha az,

Referans noktasina uzaklik: En fazla 5 km,

Olglim siiresi: Her noktada en az 10 epok,

Oturumlar arasi zaman: En az bir saat
alinir.

c) Poligon noktalarinin koordinatlari; TUSAGA-AKktif sisteminde A§ GZK yontemiyle de
belirlenebilir.

¢) TUSAGA-AKtif sisteminde poligon noktalarinin koordinatlari; asagidaki kosullari
saglayacak sekilde ve farkli zamanlarda en az iki GNSS oturumu ile belirlenir. iki oturumdan
elde edilen izdisim koordinatlari ve elipsoit ylkseklikleri arasindaki farklar 7 cm'den fazla
olamaz.

d) GZK yonteminde;

Duzeltme verileri alinirken kullanilabilecek teknik: VRS, FKP veya MAC,
ik faz baslangic belirsizligi ¢6ziimii: Sabitlenmis,

Uydu sayisi: En az bes adet,

Uydu yiikseklik agisi: En az 10°,

Veri toplama araligi: Bir saniye,

Olgiim siiresi: Her noktada en az 10 epok,

Oturumlar arasi zaman: En az bir saat alinir.

e) TUSAGA-AKtif sistemi ile poligon noktasinin koordinati belirlendiginde; olgimlere
iliskin orijinal veri kayit dosyasi ve EK-11’de 6rnegi verilen gizelge dizenlenerek sayisal ve basili
ortamda teslim edilir.

Yersel Tekniklerle Poligon Olgmeleri

MADDE 28 - (1) Yersel tekniklerle poligon dlgmelerinde asagdidaki esaslara uyulur:

a) Poligon kenarlari, 6lgme dogrulugu + (5 mm + 5 ppm) veya daha iyi olan elektronik
uzaklikolcerlerle karsilikli iki kez olgulir. Bu olgmelerde alet ve isaret yukseklikleri cm
hassasiyetinde belirlenir.

b) Dogrultular, DIN 18723’e goére yatay agi 6lgme dogrulugu +10° (3”) ve daha iyi olan
aletlerle iki yarim seri olarak olgular.

c) Poligon noktalarinin koordinatlari; en kuglik kareler yontemiyle dengelenerek veya
klasik koordinat hesaplama yontemiyle belirlenebilir.

¢) En kuguk kareler yontemiyle dengelemede, dogrultu gézlemleri ve kenar dlgmeleri
icin uygun agirlik secimi yapilir. Uygun bir test yontemiyle uyusumsuz élgller arastirilir. istatistik
guven araligi 1-a=0.95 alinmalidir. Nokta konum dogrulugu + 8 cm’den daha buyuk olamaz.

d) Batin geckilerdeki klasik koordinat hesaplamalarinda ag¢i kapanmasi enine ve
boyuna hata sinirlari;
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=0.05+0.15 S[km]
FL[m] =0.05+0.04/n-1

enine ve boyuna hatalar;

fo = %(fy[AX]—fX[AY])

f, = é(fy[AY]Jrfx[AX])

S=4[AYT +[aX]
fy = (Y, - Y,)—[AY]
fx = (Xc - Xb) - [AX]

esitlikleriyle hesaplanir. Burada;

n : Baslangi¢ ve son noktalar dahil kirik nokta sayisi,

fufy : Gegkideki koordinat kapanma hatalari,

B,C : Geckideki baslangi¢ ve son noktalardir.

Poligon geckilerinde,
Fg>fg, Fo>fo Fo>f,
olmaldir.

e) Acl kapanma hatasi; kirilma agilarina esit ve koordinat kapanma hatalar ise kenar
uzunluklari ile orantili olacak gekilde dagitilir.

f) Poligon noktalari arasindaki yukseklik farklari bu Yoénetmeligin 34 ila 39’'uncu
maddelerindeki esaslara gbre geometrik nivelman veya karsilikli trigonometrik nivelmanla
belirlenir. Dusey agi olgimi; DIN 18723’e gore disey agi 6lgim dogrulugu 10 (3”) veya daha
iyi aletlerle en az bir seri olgulur. Trigonometrik nivelmanla elde edilen iki yukseklik farki
arasindaki fark 3 cm’yi gecmemelidir.

g) Poligon noktalarinin Helmert Ortometrik Y Ukseklikleri, trigonometrik yikseklik farklari
kullanilarak yiUksekligi geometrik nivelmanla belirlenen noktalara dayali hesaplanir. Toplam
gecki uzunlugu 1.600 m ve gecki kapanmasi 5 cm/km'yi gegmemelidir. Ara ve yardimci poligon
yukseklikleri, ana poligon noktalarinin yiksekliklerine dayali hesaplanir.

Poligon aglarinin yukseklikleri, bir batin olarak uygun dagimis en az dort noktaya dayali
dengelemeyle de hesaplanabilir.

g) Poligon noktalarinin elipsoit yUkseklikleri (h), bu Yoénetmelidin 41 veya 42'nci
maddesinde belirtildigi sekilde hesaplanan jeoit ylksekligi (N) ve Helmert Ortometrik Yukseklik
(H) degerleriyle h = H + N ile hesaplanir.

Helmert Ortometrik Yiiksekliklerinin Belirlenmesi

MADDE 29 - (1) Noktalarin Helmert Ortometrik YUkseklikleri geometrik nivelman,
trigonometrik nivelman veya GNSS nivelmani yontemlerinden biriyle belirlenir.

(2) GZK ile elde edilen elipsoit yuksekliklerinden, Madde 41 ve 42’de belirtilen kosullarda
mevcut jeoit dogrudan kullanilarak, iyilestirilerek ya da olusturulacak yerel jeoit kullanilarak
ortometrik ylkseklikler elde edilebilir.

TUDKA99’un Siklastiriimasi

MADDE 30 - (1) Proje alaninda, TUDKA99'un I. ve Il. derece noktalarina dayal Ill.
derece Nivelman Agi (Ana Nivelman Agi=ANA) olusturulur. TUDKA99 noktalari, gecki kontroll
yapilarak kullanilir.

(2) TUDKA99 noktalarina dayali olarak daha onceden olusturulan aglardaki yuksek
dereceli noktalarin dayanak noktasi alinmasi igin ilgili idarenin onay alinir.
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Baglanti Nivelmani

MADDE 31 — (1) Siklastirma alaninda TUDKA99'un I. veya Il. derece noktalari yoksa, bu
aga baglantiyi saglayacak ‘baglanti nivelmani’ yapilir. Baglanti nivelmani, hassas geometrik
nivelman veya GNSS nivelmani ydntemiyle yapilabilir.

a) Hassas geometrik nivelman ile baglanti: Baglanti nivelman geckisi, en az iki
TUDKA99 noktasina bagli olacak sekilde 1-2 km aralikli nivelman noktalari ile olusturulur.

b) GNSS nivelmani ile baglanti: Proje alaninin 20 km’ye kadar yakinindan gecgen 1.
veya Il. derece nivelman gecgkisinin bulunmamasi durumunda; bir nivelman noktasindan

baglayarak, baska bir nivelman noktasina dayanacak sekilde uzakliklari 25 km’yi gegmeyecek
bir gecki olusturulur ve C1 derece dogrulugunda oOlgcimler yapilir. Ancak |. veya Il. derece
nivelman gegckisinin, proje alanina 20 km’den yakin olmasi halinde de arazi ediminin %25’ten
fazla ve ulasimin gu¢ oldugu durumlarda, ilgili idarenin onayi alinarak GNSS nivelmani
baglantisi yapilabilir. Nokta koordinatlarinin TUREF baglantisi i¢cin en dusuk C3 derece ag
noktalari kullanilir. Elipsoit yikseklikleri minimum zorlamali dengeleme ile bulunur. Bu noktalar
ana nivelman noktasi olarak tesis edilir ve numaralandirilir. TGyy kullanilarak bu noktalar
arasindaki Helmert ortometrik ylkseklik farki (AH=Ah-AN) elde edilir. GNSS nivelman geckisi i¢in
hesaplanan Helmert ortometrik ylUkseklik farki ile TUDKA99 yuksekliklerinden hesaplanan
yukseklik farki arasindaki fark dH;

dH <12mm, /Sy

olmaldir. Burada; S olusturulan poligon geckisinin uzunlugu, Ah,;=h, - h; , AN>;= N, - Ny,
dH=(Ahy;- AN2;)-(H2-H;) olarak alinir. Daha sonra TUDKA99 noktalarina dayali tek boyutlu
dengeleme yapilarak proje bolgesine Helmert ortometrik yukseklik tasinir.
Ancak bu yontemle Uretilen noktalar jeoidin iyilestiriimesi veya kontrolinde GNSS nivelman
noktasi olarak kullanilamaz.

Ana Nivelman Agi

MADDE 32 — (1) Ana Nivelman Agi, proje alanini kapsayacak sekilde, uzunlugu 40 km’yi
asmayan luplar biciminde duzenlenir. Nivelman geckileri; hassas geometrik nivelman
yapilabilecek yollar Uzerindeki C3 ve daha ylksek dereceli noktalar ve poligon noktalari ile
bdlgede 6nceden tesis edilen nivelman aglarinin yiksek dereceli noktalarini icerecek sekilde
secilir. Gegki Uzerindeki nokta araligi en ¢ok 1.5 km olmalidir. Segimi yapilan noktalar igin bir
secim kanavasi duzenlenir. Secim kanavasi onaylandiktan sonra, yeni noktalar EK-4’teki
bicimde tesis edilir ve EK-6’daki bigimde roperlenir.

Ara Nivelman Agi

MADDE 33 - (1) Ara Nivelman Agi, basi ve sonu Ana Nivelman AgJi noktalarina bagl
toplam uzunlugu 10 km'yi ge¢cmeyen nivelman geckileri veya en az iki ana nivelman noktasini
iceren ve toplam uzunlugu 10 km’yi gegcmeyen luplar bigciminde planlanir. Gegki Uzerindeki nokta
araliklar1 750 -1.000 m olmalidir. Se¢imi yapilan Ana Nivelman Noktalari bu Yénetmeligin 31’inci
maddesinde belirtilen se¢im kanavasinda gdsterilir. Yeni noktalar, EK-4’teki bigcimde tesis edilir
ve EK-6’daki bicimde roperlenir.

Nivelman Olgiisii

MADDE 34 - (1) Baglanti nivelmani, ana ve ara nivelman agindaki yukseklik farklarinin
belirlenmesinde, gidis-donus nivelmani yapilir ve gidis-donus nivelmaniyla yukseklik farkinin
+ 1.5 mm/km veya daha iyi duyarlikla belirleyebilen nivo ve miralar kullanilir. Ayrica agagidaki
hususlar dikkate alinir:

a) Nivolarda her Olgu gunu baslangicinda kolimasyon ol¢usu yapilir ve kaydedilir.

b) Kolimasyon degeri ( 0.12 mm/m = 25”) den daha az olmalidir.

c) Cift mira ve mira althklar (papuglar, ¢ariklar) kullanilir.

¢) Alet kurma sayisi (porte) ¢ift olur.

d) Nivolarin ana eksen kosullari ve miralarin duzegleri kontrol edildikten sonra
Olgcmelere baslanir.

e) Mira okumalari; tek bolimli miralarda; G | | G sirasiyla gift bolimli miralarda G, |, |,
G, siraslyla veya benzer ydontemlere uygun yapilir. Buradaki G geri mira okumasi, | ileri mira
okunmasi, | ana mira bélimu, Il yardimci mira bolimu anlamindadir. Alti gizgili okumalarda nivo
miraya yoneltildiginde duzeg¢ kontrol edilir.
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f)  Mira okumalari 0,1 mm’ye kadar kaydedilir ve en az ¢ okuma yapilir.
g) Miradaki en kilglk orta ¢izgi okumasi 0,5 m alinir.

g) Alet mira uzakhgi en fazla 60 m alinir.
h) Geri ve ileri mira uzakliklari farki her portede 10 m’yi gecmemelidir.

)} iki nokta arasinda geri ve ileri mira uzakliklari farklarinin toplami 10 m'yi
gecmemelidir.
i) Ana ve Ara nivelman Olgusinde guzergah uzerindeki poligonlar gidis ve donuste

Olguldr.

Yardimci Nivelman Noktalari

MADDE 35 — (1) Proje alani icinde, her dereceden nivelman noktalarinin yodunlugu
yerlesim bodlgelerinde ortalama 400-500 m araliklarla ve diger bdlgelerde ortalama 700-800 m
araliklarla olmalidir. Bu yogunlugu yeterince saglamak igin yardimci nivelman noktalari tesis
edilir. Bu noktalar; bu Yoénetmeligin 31 inci maddesinde belirtilen se¢im kanavasinda gosterilir,
EK-4’e gore tesis edilir ve EK-6’daki bicimde réperlenir.

Nivelman Nokta Konumlan

MADDE 36 — (1) Proje alanindaki yatay koordinatlari hassas olarak belirlenmemis
nivelman noktalarinin koordinatlari = 15 cm dogrulukta belirlenir.

Yardimci Nivelman Noktalarinin Olgiimii

MADDE 37 — (1) Yardimci Nivelman Noktalarinin yukseklikleri, Ana ve Ara Nivelman
noktalarina bagli nivelman geckilerinde gidis-donls nivelmani ile olabildigince poligon
noktalarindan gecilerek belirlenir. Bu nivelmanda, gidis-donus nivelmaniyla yukseklik farkini +
2.5 mm/km veya daha iyi dogrulukla belirleyebilen nivo ve miralar kullanilir. Nivelman yolunun
uzunlugu baglanti noktalari arasindaki geometrik uzunlugun iki katini gegemez.

Nivelman Gidig-Donus Kapanma Degerleri

MADDE 38 - (1) Gidis — dénusg nivelmaninda bulunan kapanma degeri (w),

Ana ve Baglanti nivelmaninda : w;mn <12 Vs km]
Ara nivelmanda  Wimm < 15 JsS [km]

Yardimci nivelmanda © W imm < 20 Vs km; + 0.0002 AH
olmalidir. Burada S, km biriminde nivelman yolunun uzunlugu, AH iki nokta arasindaki yukseklik
farkidir. Nivelman yolu tzerindeki ardisik noktalar arasinda bu kontrol yapilir.

Nivelman Lup Kapanma Degerleri

MADDE 39 - (1) Gidis—donus yukseklik farklarinin ortalamalarindan hesaplanan lup
kapanmalari (wy),
: WL[ < 15 L[km]

mm] —

Ana nivelmanda

. <18./L
Ara nivelmanda + Wi 8\/Ljin]
olmaldir. Burada L, km biriminde nivelman lup uzunlugudur.

Nivelman Olgiilerinin Degerlendirilmesi

MADDE 40 — (1) Ana, Ara ve Yardimci nivelman agi, ayri ayri veya birlikte uygun
agirliklandirma ile gidis-donusg yukseklik ortalamalari 6lgu ve bir nokta sabit alinarak, zorlamasiz
veya serbest dengelenir ve uygun testlerle uyusumsuz dlciler ayiklanir. istatistik giiven arahigi 1-
a=0.95 alinmahdir. Agda uyusumsuz 6l¢t kalmayincaya kadar dengeleme, uyusumsuz élgu testi
ve oOl¢u tekrarina devam edilir. Zorlamasiz dengeleme sonucunda birim agirlikli élctiniin standart
sapmasi (1 km’lik yoldaki yukseklik farkinin standart sapmasi) £ 10 mm’den kuguk olmaldir.
TUDKA99 noktalarinin, olusturulan nivelman agi ile uyusumlu olup olmadigi test edilir ve
uyusumlu TUDKA99 noktalarinin yUkseklikleri sabit alinarak, topluca veya ana, ara ve yardimci
nivelman aglari ayri ayri dengeleme ile bu aglardaki noktalarin Helmert ortometrik yukseklikleri
hesaplanir. istatistik giiven araligi 1-a=0.95 alinmalidir.

(2) Yardimci nivelman agi ayri dengelendigi takdirde agirliklar egit alinabilir.
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GNSS Nivelmani Yontemiyle Helmert Ortometrik Yiiksekliklerinin Belirlenmesi

MADDE 41 — (1) GNSS ile bulunan elipsoit ylksekliginden Helmert ortometrik
yuksekliklere donugum igin Turkiye Jeoidi (TGyy) veya yerel GNSS nivelman jeoidi kullanilarak
GNSS nivelmani uygulanir.

Mevcut Jeoidin (TGyy) kullaniimasi

MADDE 42 — (1) TGyy'nin proje alaninda kontrolil/iyilestiriimesi igin 200 km®ye kadar en
az dort nokta ve buna ek olarak her 200 km?ye bir nokta olacak sekilde uygun dagilmis noktalar
belirlenir. Bu noktalar C1 nokta dogrulugunda olgulir ve TUDKA99'a geometrik nivelman ile
baglantisi yapilarak Helmert ortometrik yukseklikleri belirlenir. Baglanti icin gerekli olan yeni
nivelman noktalarin tesisi ve dlciminde ana nivelman icin belirlenen kriterler esas alinir. Disey
kontrol noktalarinin gecki kontroli yapilir. Gecgki kontroliinde baglanti ve ana nivelman igin
belirlenen kriterler esas alinir.

(2) Yuksekligi bilinen noktalar arasindaki Helmert ortometrik yikseklik farki ile GNSS ve
TGyy’den bulunacak ortometrik yikseklik farki arasindaki fark dH;

dH <12 mm \/g[km]
olmalidir. Burada S, km biriminde nivelman yolunun uzunlugudur. Noktalarin Helmert ortometrik
yuksekliklerinin hesaplanmasinda asagidaki yollardan biri izlenir.

a) Noktalar arasi elipsoit ylkseklik farklari (Ah) ve jeoit ylkseklik farklarindan (AN)
yararlanarak her baz vektort icin AH=Ah-AN esitligi ile bulunacak Helmert ortometrik ylkseklik
farklari, bir nivelman ag dengelemesinde 6l¢l olarak alinarak, Helmert ortometrik ylksekligi
bilinen noktalara dayali olarak dengelenir ve noktalarin Helmert ortometrik yukseklikleri bulunur.
Serbest dengeleme sonucunda birim agirlikli élgiiniin standart sapmasi (1 km’lik yoldaki
yukseklik farkinin standart sapmasi) £ 10 mm’den buayuk olmamalidir.

b) Helmert ortometrik ve elipsoit yiksekligi bilinen dayanak noktalarinda; N=h-H esitligi
ile hesaplanan jeoit yUkseklikleri ile TGyy jeoit yukseklikleri (Ng,y) arasindaki farklar uygun bir
yuzey ile modellendirilir, TGyy jeoit dizeltmesi (8N) butin noktalarda belirlenir ve Helmert
ortometrik ylksekligi H=h-(Ng,,+5N) esitligiyle dogrudan hesaplanir.

Yerel GNSS Nivelman Jeoidinin Olusturulmasi ve Kullaniimasi

MADDE 43 - (1) Siklastirma alanini kaplayacak bigimde, elipsoit ylkseklikleri (h) GNSS
ile, Helmert ortometrik yukseklikleri (H) geometrik nivelman ile belirlenen bir “Jeoit Dayanak
Noktalari Ag1” olusturulur. Jeoit dayanak noktalarinin olusturulmasinda asagidaki esaslar dikkate
alinir:

a) TUTGA, C1, C2 ve C3 dereceli GNSS agi ile Ana ve Ara nivelman aginin ortak
noktalari alinmalidir.

b) Kuatle dagilimini karakterize eden yerlerde (su toplama ve bolum cizgileri Gzerinde,
tepe ve gukurlarda ve benzeri yerlerde) mutlaka noktalar olmalidir.

c) En az nokta yogunlugu; 20 km?ye kadar 6 nokta ve bundan sonraki her 15 km?ye 1
nokta olmalidir.

¢) Jeoit dayanak noktalari EK-4teki bigimde tesis edilir. Nirengi ve nivelman
kanavalarinda gosterilir.

d) Jeoit dayanak noktalarinin koordinatlari en az C2 dereceli nokta esaslarina gore,
Helmert ortometrik yuUkseklikleri ise Ana veya Ara nivelman agi Olgme esaslarina gore
belirlenirler. Ancak proje alaninin 30 km? den kiigiik olmasi durumunda, jeoit dayanak noktalari
ilgili idarenin onayi alinarak C3 derece nokta esaslarina gore belirlenebilir.

e) Egimin %20’den fazla ve ulasimin gli¢ oldugu jeoit dayanak noktalarinin Helmert
ortometrik yukseklikleri, ilgili idarenin onay! alinarak, Ana ve Ara nivelman noktalarindan
geometrik nivelman veya hassas trigonometrik nivelman teknigiyle yapilan baglanti dlgimleriyle
belirlenebilir.

1) Geometrik nivelman, gidis-donus nivelmaniyla yukseklik farkinin £2.5 mm/km veya
daha iyi duyarlikla belirleyebilen nivo ve miralarla yapilir.

2) Geometrik nivelmanda, nivelman geckisinin toplam uzunlugu 2.5 km’yi gegemez ve
gidis-donus yukseklikleri arasindaki kapanma degeri (dH);
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olmaldir.

f) Jeoit dayanak noktalarinin jeoit yuiksekliklerinin uyusumu, yutkseklik dogruluklarinin
dikkate alindigi bir istatistik yontemle test edilir. Uyusumsuz noktalarin elipsoit ve Helmert
ortometrik yiikseklikleri yeniden belirlenir. istatistik gliven arahidi 1-0=0.95 alinmalidir. Uyusum
dogrulugu (o) £5 cm'den daha iyi olmalidir.

g) Jeoit dayanak noktalarinin N=h-H bagintisi ile bulunan jeoit ylkseklikleri, bu
yuksekliklerin degismeyecedi algoritmalar kullanilarak modellendirilir.

(2) Jeoit yukseklikleri grid veri olarak diizenlenip kullanilabilir. Bir noktanin jeoit yuksekligi
modelden dogrudan veya en az Ui¢ noktadan enterpolasyon ile hesaplanir.

Sabit (Siirekli) GNSS istasyonlar ve Kullaniimasi

MADDE 44 — (1) Herhangi bir amac¢ icin tesis edilmis sabit (slrekli) GNSS
istasyonlarindan elde edilen veriler, asagida belirtilen minimum kosullari saglamasi durumunda
bu Ydnetmelik kapsaminda kullanilabilir:

a) A, B veya C1 nokta kategorisine girecek koordinat dogruluguna sahip olmalidir.

b) Pilye veya esdeger stabiliteye sahip bir tesis Gzerine monte edilmis anteni olmalidir.

c) Tesisi saglam zeminde, maksimum uydu gorisine uygun olmali ve ¢oklu yansima
etkisi bulunmamalidir.

¢) Sdrekli ¢alisan jeodezik amacl cift frekansli GNSS alicisina ve antenine sahip
olmaldir.

d) Alicisi bir saniye veya daha sik aralikh veri toplama, bu verileri depolama, saklama,
arsivleme ve gerektiginde istenilen gecmis zaman dilimine ait veri dosyasini RINEX formatta
Uretebilme 6zelligine sahip olmalidir.

e) Istasyona ait glinliik verilere (en az 30 saniye aralikta toplanmig) internet aracihgiyla
ulasiima olanagi olmalidir.

f) istasyonun bu Yodnetmelik kapsaminda kullanilabilecegi ile ilgili standartlari
(istasyonun koordinatinin kategorisi, hiz vektorleri, Urettigi verinin standardi, dogrulugu ve
guvenilirligi) gosteren onay belgesi iki yilda bir Harita Genel Komutanhgindan alinmalidir.

DORDUNCU BOLUM
Detay Olgmeleri

Detay Olgmeleri

MADDE 45 - (1) Detay 6lgmeleri ve numaralandirma asagidaki esaslara gore yapilr.

a) Detay noktalari; elektronik takeometri, GNSS, LIDAR veya diger teknik ve
yéntemler kullanilarak dl¢ilebilir.

b) Olgilecek detaylarin tanimlanmasi, kodlandiriimasi, 6zniteliklerinin girilmesi ve
detay noktalarinin numaralandiriimasi EK-1'deki esaslara gore yapilir.

c) Es yukseklik egrisi ¢izimi igin gerekli detay noktalari dlgulir. Bu detay noktalarinin
dagihmi ve sayisi 6lgede ve arazinin egimine bagli olarak idare tarafindan belirlenir. S6z konusu
noktalarin sayisi 25 nokta/ha’dan az olamaz. Bu noktalara ilave olarak; arazinin topografik
durumunu temsil edecek desen ve karakteristik noktalar ile yol ve sokaklarin egimini belirleyecek
noktalar da olcular.

¢) Parsel, bina, muhendislik tesisleri ve benzeri detaylarin aliminda, yerlesim yerlerinde
150 m’yi gegen cepheler Uzerinde her 150 m igin; yerlesim yerleri disinda ise 250 m’yi gegen
cepheler tzerinde her 250 m icin bir detay noktasi olguldr.

d) Detay noktalari, kendisine en yakin C derece ag noktalarindan oélgtlir. Zorunlu
héllerde, C derece ag noktalarina bagli yardimci alim noktalari kullanilabilir. C derece ag
noktalarindan guzergah seklinde gegici olarak en fazla U¢ adet yardimci alim noktasi tesis
edilebilir. Yardimci alim noktalarinin kontrol(, bir bagka C derece ag noktasindan veya bagka C
derece ag noktalarindan odlglilimus en az iki adet detay noktasina baglanilarak saglanir. Bu
noktalarin yukseklikleri iki poligon noktasina bagli olarak geometrik nivelman ile belirlenir.
Yardimci alim noktalarinin ¢ikis uzunlugu yerlesim yerlerinde en fazla 50 m, yerlesim yerleri
disinda ise en fazla 200 m’dir. Yardimci alim noktalarindan, yerlesim yerlerinde en fazla 50 m,
yerlesim yerleri disinda en fazla 200 m uzakliktaki detay noktalari él¢ilebilir.

(2) Yardimci alim noktalari, EK-4’te aciklandigi gibi tesis edilir ve EK-6’da agiklandigi
bicimde réperlenir.
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Detay Olgme Dogrulugu

MADDE 46 — (1) Detay noktalarinin izdisim koordinatlari ve ylkseklikleri, elektronik
takeometri, GNSS, LIDAR veya diger teknik ve ydntemler kullanilarak; yatay konum dogrulugu
(ox*+0,2)"? +7 cm (dahilyden daha iyi ve Helmert ortometrik yiikseklik dogrulugu (cy) +7 cm
(dahily’den daha iyi olacak sekilde dlgilecektir.

(2) Elektronik takeometride oOlci uzakhdr 500 m’yi gecemez. Yerlesim yerlerinde, bir
binada yukseklik farki en fazla olan en az iki nokta olacak bigimde nokta yogunlugu azaltilabilir.

(3) Zeminden élglilemeyen detay noktalarinin ortometrik yikseklikleri degerlendirme disi
birakilir.

(4) Detay aliminin baglangi¢ ve bitiminde en az bir adet yer kontrol noktasina dlgu yapilir.
Koordinat farklari (dx,dy,dH) 15 cm’yi gegemez.

(5) Jalon yuksekligi, yerlesim yerleri icindeki olgllerde 4 m, yerlesim yerleri disindaki
Olcllerde 6 m’yi gecemez.

(6) Olglilen uzunluklar GRS80 elipsoidine ve izdiisiim diizlemine indirgenir.

GNSS ile Detay Olgme

MADDE 47 — (1) GNSS ile kinematik konum belirleme teknikleri kullanildiginda, gergek
zamanh veya sonradan degerlendirmek (zere detay noktalari dlgilebilir. Kinematik GNSS
yontemlerinde bu Yonetmeligin 46'nci maddesinde belirtilen konum dogrulugunu saglayacak
uzaklkta bulunan sabit GNSS istasyonlarindan veya boélgeye en yakin C derece ag veya poligon
noktalari Gzerine 6lgme slresince (es zamanli) kullaniimak Gzere kurulmus GNSS referans
istasyonlarindan yararlanilabilir. Detay aliminda, gezici alici ile konumu belirlenen noktalarda
coklu yansima etkisi en az olmalidir. Bina kdgesi, aga¢ govdesi, telefon, elektrik direkleri ve
benzeri noktalarda GNSS ile dogrudan detay alimi yapilmamalidir. GNSS ile klasik GZK
kullanilarak dlgme yapildiginda asagidaki kurallara uyulmalidir:

Uydu Sayisi: En az bes adet (her bir uydu konumlama sistemi icin ayri ayri
degerlendirilecektir

Veri Toplama Araligi: Bes saniye veya daha az,

Uydu Yulkseklik Agisi: En az 10°,

Referans Noktasina Uzaklik: En fazla bes km,

Olglim Siiresi: En az lic epok olmalidir.

TUSAGA-AKktif sistemi ile Ag GZK dizeltme verisi kullanilarak 6lgme yapildiginda
asagidaki kurallara uyulmaldir:

Duzeltme Verileri Alinirken Kullanilabilecek Teknik: VRS, FKP veya MAC,

Belirsizlik Cozimu: Sabitlenmis (Fixed),

Uydu Sayisi: En az bes adet,

Veri Toplama Arahgi: 1 (bir) saniye,

Uydu YUkseklik Agisi: En az 10°,

Olglim Siiresi: En az 3 epok olmalidir.

(2) TUSAGA-AKtif sistemi ile yapilan dlgimler sonrasinda, cihazin olgimlere iligkin
olusturdugu orijinal veri kayit dosyasi ve EK-12’deki gizelge doldurularak sayisal ortamda teslim
edilir.

(3) Takeometrik alimin klasik GZK ydntemiyle yapilmasi durumunda; detay noktalarinin
elipsoit yukseklikleri élgulir. Bu noktalara ait ortometrik ylksekliklerin hesaplanmasinda proje
alaninda olusturulan yuzey kullanilir. Detay noktalari en fazla 5 km mesafeden Olgulur ve
belirsizlik ¢6zimu i¢in aliciya standart sapma degeri en fazla £10 cm girilir.

Detay Olgmelerinde Cephe Kontrolii

MADDE 48 - (1) Parsel, ada, bina, mihendislik tesislerinin asal noktalarinin konumlari,
cephe cekilerek veya cephe c¢ekiminin mimkin olmadi§i durumlarda bir bagka noktadan
yapilacak alimlarla kontrol edilecek bicimde belirlenir. Olglilerden hesaplanan ile cephelerin
Olgum degeri arasindaki fark d;
d=0.05+0.001S
esitligi ile bulunan miktardan fazla olamaz. Burada; S, metre biriminde cephe uzunlugu ve d,
metre birimindedir.

(2) iki bagimsiz dlgiiden hesaplanan izdiisiim koordinatlari arasindaki farklar (dx, dy) ve
Helmert ortometrik ylukseklikleri arasindaki farklar (dH);
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|dx],| dy|, |dH| < 8 cm olmalidir.

(3) Takeometrik alimin Klasik GZK ydntemiyle yapiimasi durumunda; detay noktalarinin
elipsoit yukseklikleri élgulir. Bu noktalara ait ortometrik ylksekliklerin hesaplanmasinda proje
alaninda olusturulan ylGzey kullanilir. Detay noktalari en fazla 5 km mesafeden &lgulir ve
belirsizlik ¢6zUmu icin aliciya standart sapma degeri en fazla £10 cm girilir.

Detay Olgii Krokisi

MADDE 49 - (1) Olgcme sirasinda; kontrol noktalarini, élglilecek detaylari, detay noktalar
arasindaki geometriyi (topolojiyi), teknik ve ydntemin gerektirdigi dl¢lleri gdsteren, 297x420 mm
(DIN-A3 formunda) boyutlarindaki basili kagitlara yaklasik élcekte ve kuzeye yonlendiriimis bir
Olcu krokisi ¢izilir.

(2) Olgl krokilerindeki tiim detay ve 6znitelik bilgileri, EK-3'teki kodlari ve/veya 6zel
isaretleri ile gosterilir. Ayrica, 6lgt krokileri fihristi ve komsu kroki numaralari da 6lgt krokisinde
belirtilir (EK-8). Olgii krokileri, arazide elektronik ortamda da hazirlanabilir.

Detay Noktalarinin Koordinatlari

MADDE 50 - (1) Detay noktalarinin izdisim koordinatlari ve Helmert ortometrik
yukseklikleri cm hassasiyetinde hesaplanir.

BESINCi BOLUM
Fotogrametrik Calismalar

Temel Yaklasim ve Genel ilkeler

MADDE 51 - (1) Buyuk 6lgekli haritalarin Gretiminde bu yonetmelikte belirtilen hususlara
uyulmak kosuluyla fotogrametrik yontemler uygulanabilir.

(2) Fotogrametrik yontemlerin uygulanmasinda kullanilan Yer Kontrol Noktalari (YKN)
Yonetmeligin ilgili maddelerinde belirtilen esaslar cercevesinde en az C3 derece ag 6zelliginde
tesis edilir, 6lcllir ve hesaplanir.

(3) Fotogrametrik yontemlerde kullanilacak hava fotograflari metrik hava kameralari ile
cekilmelidir. Cekilen bu fotograflarin yoneltme islemlerinde klasik, Kinematik-GNSS destekli veya
olanak var ise GNSS-IMU destekli fotogrametrik nirengi yontemleri kullanilabilir. Hangi yontemin
hangi kosullarda kullanilacagi idare tarafindan belirlenir.

(4) Ulke sinirina olan en uzak mesafesi 15 kilometreyi gecmeyen alanlarda, komsu
ulkeden hava fotografi gekimine nezaret etmek Uzere musahid personel gelmemesi durumunda;
uretilecek harita igin gerekli YOA ve dogruluk kritelerini saglamasi kaydiyla ve idarece uygun
gOrulmesi durumunda optik uydu goéruntuleri kullanilabilir.

Yer Kontrol ve Denetleme Noktalari

MADDE 52 - (1) GNSS destekli fotogrametrik nirengi yontemlerinde; hesaplamalar igin
olusturulan blogun kdselerinde ve blogun olusturulmasinda ¢apraz kolonlar kullanildiysa ¢apraz
kolonlarin bas ve sonlarinda en az ikiser adet YKN tesis edilir. Bu noktalara ek olarak, blogun
kenarlarinda ve icerisinde idarece belirlenen yerlerde ve sayida YKN olusturulur. Klasik
fotogrametrik nirengi ydntemi kullanilacak ise; blok ¢evresinde fotograf ¢ekim bazinin iki kati,
blok icinde de bazin dort kati araliklari gecmeyecek sekilde en az birer adet YKN olusturulur. Bu
noktalarin koordinatlari ve yukseklikleri C3 derece ag noktalari niteligindedir.

(2) Bir blokta, kullanilan YKN sayisinin en az %30’u kadar ve bu sayi hi¢bir sekilde dort
adetten az olmamak kaydiyla denetleme noktalari tesis edilir.

(3) Proje alanindaki TUTGA, C1 ve C2 derece ag noktalarindan idare tarafindan uygun
gérillenler denetleme noktasi olarak alinir. idare ihtiyag duydugu takdirde mevcutlara ilave
olarak yeni denetleme noktalarinin tesisini ister.

YKN ve Denetleme Noktalarinin isaretlenmesi

MADDE 53 - (1) Proje alanindaki batun YKN ve denetleme noktalar, gerektiginde
tagsinmaz mal ve orman sinir kirikk noktalari, hava fotografi ¢ekiminden 6nce fotograflarda
gorinecek ve 06lgu yapilabilecek sekilde isaretlenir. Yapilan isaretlerin simetri merkezleri ilgili yer
noktasi ile gakigtirilir.

(2) Pilye bicimindeki YKN ve denetleme noktalarinda, pilye platformu ya da merkez disi
bir konuma isaretleme yapilabilir. Merkez digi olmasi durumunda; isaret merkezinin
koordinatlari, pilye noktasina yer 6lgme yontemleri ile baglanarak +2 cm dogrulukla hesaplanir.

(3) isaretler; en az 60°lik bir goriis acisina sahip olacak sekilde acik alanlara yapilir. Bu
gOrus konisi icinde bina, agac gibi herhangi bir engel olmamalidir.
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(4) Yeterli gorus olmayan durumlarda YKN ve denetleme noktalarinin tesisi ve
isaretlenmesi ¢ati ve benzeri ylksek noktalara yapilabilir. Bu durumdaki isaret, jeodezik élctlerle
yakinindaki noktalara, bu noktalar ile ayni dogruluk derecesine sahip olacak sekilde baglanir ve
koordinatlari bulunur.

(5) isaretleme, zemin noktalarinin tizerinin ve yakin gevresinin boyanmasi ya da gegici
plakalar takiimasi suretiyle yapilir. Bu isaretler; fotograf tizerinde ¢api veya bir kenari 3xYOA
olan kare veya daire biciminde tesis edilir. isaretlerin daha iyi gériilebilmesi igin farkl renkte dig
cevreler olusturulabilir ve uygun uzunlukta G¢ ya da dort kol isaretlenebilir. Fotogrametrik yer
isaretleri beyaz ya da yakin gevresi ile zit renkli olmalidir. Fotogrametrik yer isaretlerinin boyut
ve sekillerine iligkin érnekler EK-13'de ayrintili olarak gdsterilmistir.

Yer Ornekleme Arahgi

MADDE 54 - (1) Yer ornekleme araliklari, Uretilecek harita ve ortofoto Olgegine bagli
olarak belirlenir.

Cekilecek hava fotograflarinin yer érnekleme araligi harita ve ortofoto dlgeginin;

1:5000 olmasi durumunda 30 cm,

1:2000 olmasi durumunda 20 cm,

1:1000 olmasi durumunda 10 cm,

1:500 olmasi durumunda 5 cm. den fazla olamaz.

(2) Yer ornekleme arahdinda, ugus kosullarindan kaynaklanan %10 degdisimler kabul
edilir.

Ucus Plani ve Ugus

MADDE 55 - (1) Hava fotograflari, hazirlanacak bir ugus planina uygun olacak sekilde
cekilir. Ugus planlar sayisal ortamda hazirlanir. Bu planlarda bindirme oranlarinin ve 0dlgek
farkliliklarinin denetlenebilmesi i¢in sayisal arazi modelleri kullanilir.

(2) Ugus planlarinda ayni blok icerisindeki yer drnekleme araligi farkliliklarinin %10’u
gecmesine izin veriimez. %10 u geg¢mesi durumunda o kolon bdlunerek yeni bir kolon
olusturulur.

(3) Ucgus hatlari dogu-bati ya da kuzey-glney dogrultusunda ve olabildigince paftalarin
grid cizgilerine paralel olacak sekilde duzenlenir. Zorunlu durumlarda ugus hatlari ¢apraz
dogrultuda da olabilir. Kinematik GNSS destekli fotogrametrik nirengi uygulamalarinda; deniz,
gol vb. detaylarin kiyilarinda ve blok kenarlarinda destek gdrevi yapacak, ¢capraz yénde veya
normal kolonlara dik yonde ek kolonlar olusturulur. GNSS-IMU kullanilmasi durumunda, ¢apraz
kolon uygulanip uygulanmamasina idare tarafindan karar verilir.

(4) Sayisal ugus plénlarinda, fotograf c¢ekim noktalarinin yaklasik nesne uzay
koordinatlari bulunur.

(5) Ugus planlanirken ileri bindirme orani en az %70, enine bindirme oran en az %30
olarak planlanir.

(6) Topografik durum nedeni ile ortaya ¢ikabilecek bindirme sorunlari, ugus planinin
hazirlandidi althk Uzerinde denetlenerek gerekli onlemler alinir ve ugus plénlarinda dizeltmeler
yapilir.

(7) Hazirlanan ugus plani idare tarafindan onaylandiktan sonra hava fotografi gekimi
gergeklestirilir.

(8) Kinematik GNSS veya GNSS-IMU destekli uguslarda, kinematik GNSS o6lglilerinde
sabit yer istasyonu olarak hava fotografi c¢ekilen bdlgenin ortasina yakin yerde belirlenen
herhangi bir nokta kullanilabilecegi gibi TUSAGA-AKktif istasyonlari da kullanilabilir. Kullanilan
sabit yer istasyonu veya TUSAGA-AKktif istasyonu ile ugak arasindaki baz mesafesi herhangi bir
noktada 40 kilometreyi gegemez.

(9) Ugakta ve sabit yer istasyonundaki GNSS alicilari en az ¢ift frekansh (L1 ve L2)
olmalidir ve bu alicilarla gergeklestiriiecek GNSS 6lglleri es zamanlh olarak yapilmalidir. Sabit
yer istasyonundaki GNSS dlguleri hava fotografi cekimine baglamadan en az 30 dakika 6nce
baslatilir ve hava fotografi ¢cekimi tamamlandiktan en az 30 dakika sonra bitirilir. Ucaktaki GNSS
alicisi hava fotografi ¢cekimine baslamadan en az 15 dakika 6nce baslatiimalidir. Ugaktaki ve
yerdeki GNSS alicilarinin veri toplama sikligi bir saniyeyi gegmemelidir.

Metrik Hava Kamerasi
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MADDE 56 - (1) Hava fotografi ¢cekiminde; ¢erceve veya supurme yontemi ile gorinti
elde eden metrik kameralar kullanilabilir. Siplirme yo6ntemini kullanan kameralar GNSS-IMU
sistemiyle birlikte kullaniimalidir. Metrik hava kameralarinin goérinta yirimesini dizeltici bir
sisteme sahip olmasi gerekir.

(2) Hava kamerasinin radyometrik ¢oézunurligi en az 8 bit olmalidir. Hava kamerasinda
pankromatik ve renkli bantlar ayri ayri ¢ekiliyorsa; pankromatik keskinlestirme oraninda, renkli
bantli goriintilerin YOA, pankromatik bandin YOA’nin en fazla dért kati olmali ve pankromatik
goruntu, Uretilecek harita ve ortofoto dlgeginin gerektirdigi yer 6rnekleme araliginda olmalidir.

(3) Cekilen hava fotograflarinin yéneltme islemleri sonucunda, 61’inci maddede belirtilen
dogruluk kriterleri saglanamazsa, idare tarafindan hava kamerasinin fabrika diizeyinde bakimi
ve kalibrasyon &lgllerinin yaptirilmasi talep edilebilir.

Fotograf Cekimi

MADDE 57 — (1) Ucgus gorevi, Nisan basi ile Ekim sonu arasindaki donemde ugus
planina uygun olarak bulutsuz bir havada, yerel 6gle zamanindan yaklasik iki saat dnceki ve
sonraki zaman araliginda gercgeklestirilir. Bu dénem ve saat araligi1 disinda zorunlu hallerde, ilgili
idarenin onay! alinarak fotograf ¢cekimi yapilabilir. Fotograf ¢cekimi sirasinda ginesin yukseklik
acisi1 30°den daha biytk olmalidir.

(2) Hava fotografi ¢ekiminin planlanan bicimde gercgeklestirimesi icin GNSS denetimli
ucus sisteminden de yararlanilir. Fotograf ¢ekim noktalarinin planlanan durumdan olan farklar
fotograf olceginde 1 cm’yi gegmemelidir. Kamera ekseninin disey dogrultudan sapmalari da 3
dereceyi gegmemelidir.

Fotograflarin Taranmasi ve Goriintii isleme

MADDE 58 - (1) Analog kameradan elde edilen fotograflar, fotogrametrik tarayici sinifina
giren tarayicilarla sayisallastirilir. Tarama islemi rulo bicimindeki negatif filmlerden ya da
diyapozitiflerden yapilir. Taramada kullanilan piksel blyUkligu 21 mikrometreden daha blylk
(1200 dpi (bir incteki nokta sayisi)’'den daha kuglk) olmamalidir.

(2) Fotograflar her bir bant i¢in en az 8 bit (256 gri dlizeyi) radyometrik ¢ézunurliginde
taranmalidir. Fotogrametrik tarayicinin geometrik dogrulugu ve radyometrik ¢6zUnurlligu,
guvenilir bir merkez tarafindan denetlenmis ve bir kalibrasyon raporu ile sonuclandiriimis
olmalidir. Geometrik dogruluk +3 mikrometreyi gegmemelidir.

Fotogrametrik Nirengi

MADDE 59 - (1) Fotogrametrik nirengi, olabildigince kare ya da duzguin dikdoértgen
bicimli bloklar bigciminde uygulanir.

(2) Kinematik GNSS sistemi ile belirlenen izdlisim merkezlerinin koordinatlari blok
dengelemede yaklasik girdi verileri olarak kullanilir.

(3) Fotograflarin tim dis ydneltme elemanlarinin bulunmasini saglayabilecek gelismis
GNSS-IMU ve benzeri bir sistemin kullaniimasi durumunda bu sistemlerle dogrudan élgmelerle
elde edilecek fotograflara ait dis yoneltme parametreleri 61’inci maddede belirtilen dogruluk
kriterlerini saglamak kaydiyla kullanilabilir. Aksi takdirde, bu veriler de blok dengelemede
yaklasik girdi verileri olarak kullanilir.

Fotogrametrik Nirengi Olgmeleri

MADDE 60 — (1) Fotogrametrik nirengi o6lcmeleri, kullanilan fotogrametrik sistemin
sagladigi olanaklara gore tam otomatik veya yari otomatik yapilabilecegi gibi dogrudan operator
tarafindan elle de yapilabilir.

(2) Isin demetleri ile blok dengeleme sonucunda dig yoOneltme parametrelerinin
hesaplanmasi durumunda; fotograflarin ve kolonlarin birbirine baglanmasi igin model alani igine
homojen olarak dagiimis ve kaba hatali noktalar ayiklandiktan sonra en az 15 adet nokta
kalacak sekilde baglama noktasi 6l¢ulir.

(3) Capraz ve dik kolonlar, her modelde en az dort nokta olmak Uzere, baglanti noktalar
ile ilgili kolonlara baglanir.

(4) Otomatik ya da yari otomatik eslestirme algoritmalari piksel buydkligunun Ggte biri
veya daha yuksek dogrulukta eglestirme islemini gerceklestirmelidir.

(5) Blokta baglama noktalari ile birlikte YKN ve denetleme noktalari da &l¢alur.
Denetleme noktalari dig yoneltme parametrelerinin hesabinda kullaniimaz, fotogrametrik nirengi
isleminin dogrulugunun degerlendiriimesinde kullanilir.
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Fotogrametrik Nirengi Sonuglarinin Degerlendirilmesi

MADDE 61 — (1) Fotogrametrik nirengi dl¢uleri bloklar halinde dengelenerek fotograflarin
dis yoneltme elemanlari bulunur. Blok dengeleme i1sin demetleri yontemine gore yapilir. Blok
dengelemede sonuglari iyilestirici kendi kendine kalibrasyon igin ek parametreler de (en az 9 von
Gruber noktasindaki sistematik goruntu hatalarini giderecek sekilde) kullanilabilir. Analitik
fotogrametri yonteminin kullanilmasi durumunda bagimsiz modeller dengelemesi de
kullanilabilir.

(2) Blok dengeleme sonucunda, denetleme noktalarinin karesel ortalama hatalar
uretilecek harita veya ortofoto Olgedi icin gerekli yer ornekleme aralidi cinsinden; X ve Y
koordinatlarinda +0.75 x YOA ve Z koordinatinda £1xYOA’yI gecmemelidir.

(3) Blok dengelemesi sonunda hazirlanacak bir indeks Uzerinde kontrol noktalari,
izdigum merkezleri, fotograflarin ve kolonlarin konumlari gdsterilir. Bu indekste gerceklesen ileri
ve yan bindirme oranlari ve komsu bloklar ile baglantiy1 saglayacak denetim noktalari gosterilir.
Fotogrametrik nirengi dengeleme hesabina katilmayan noktalar da bu indeks lGizerinde gosterilir.

Stereo Kiymetlendirme

MADDE 62 - (1) Fotogrametrik nirengi islemleri sonunda elde edilen dig yodneltme
parametreleri ile mutlak yoéneltmesi yapilmis stereo modellerden ¢ boyutlu kiymetlendirme
yapllir.

(2) Stereo kiymetlendirme, stereo modelin net alaninda yapilir.

(3) Stereo kiymetlendirme, binalarin dis gati sinirlarindan yapilir. idarenin talebi halinde
binalarin zemin ¢izgileri (hatlar) ile sik yerlesim yerlerinde ayirt edilemeyen bitisik dizendeki
binalarin gizgileri, daha sonra yapilacak kapsamli bir arazi butinlemesi ile tamamlanir. Dis c¢ati
sinirlarinin arazi butiinlemesinin yapilip yapiimadigi kiymetlendirilen haritalarda belirtilir.

(4) Stereo modelden yapilacak kiymetlendirme, EK-1'de verilen Detay ve Oznitelik
Katologu’na gore yapllir.

Es Yukseklik Egrisi Gizimi

MADDE 63 - (1) Yerlesim yerlerinin disindaki alanlarda arazinin topografik durumu es
yukseklik egrileri ile gosterilir. Es yUkseklik edrileri otomatik, yari otomatik ya da operator
tarafindan dogrudan cizilebilir. Otomatik ve yari otomatik ¢izimde arazinin morfolojik yapisini
belirleyen o6zellikler dikkate alinir. Es yukseklik edrileri ile gosterilemeyen diz arazilerde ve
yerlesim yerleri icerisindeki bos alanlarda, yukseklikler kot noktalari ile gdsterilir. Es yukseklik
egdrileri ¢ciziminde bu Yonetmeligin 78’inci maddesindeki esaslar uygulanir.

(2) Yerlesik alanlar ve yollarda harita Uzerinde yaklasik 2 cm’de bir, ¢ati ve teraslarda ise
uygun koselere yukseklik degerleri verilir.

Veri Tabani ve Veri Dosyalari

MADDE 64 — (1) Stereo kiymetlendirme sonunda elde edilen veriler, EK-2’de verilen
Ulusal Veri Degisim Formati’na uygun olarak dosyalanir.

Bitiinleme

MADDE 65 — (1) ilk gizimlerde belirlenen eksiklikler, stereo modelde gorillemeyen ya da
dogru olarak yorumlanamayan ayrintilar yersel élgcmelerle arazide bitlnlenir.

Pafta Cizimi

MADDE 66 - (1) Arazi butinlemesi tamamlanmig paftalarin ¢izimi, bu Yénetmeligin
altinci bolimundeki esaslara gore yapllir.

Ortofoto

MADDE 67 — (1) Ortofoto haritalar da ulusal pafta bélimleme sistemine uygun olarak
uretilir.

(2) Analog hava kameralari ile ¢gekilmis hava fotograflari kullanildi§i takdirde; fotograftan
ortofotoya buyutme orani bes kattan fazla olmamaldir.

(3) Sayisal hava kameralari kullanildigi takdirde; ortofotolar, hedeflenen harita élgeginin
gerektirdigi YOA'nda Uretilir.

(4) Ortofoto olusturmak icin gerekli olan sayisal arazi/yukseklik/yizey modeli bilgileri
stereo modelden otomatik, yari otomatik ya da operatér tarafindan dogrudan uretilebilir. Gérintu
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esleme teknikleriyle otomatik olarak sayisal yukseklik/yizey modellerinin elde edilmesi
durumunda detaylara (bina, agac¢ vb.) ait ylkseklikler filtrelenerek ve cikarilarak elde edilecek
sayisal arazi modeli kullaniimahdir. Varsa mevcut haritalardaki es yulkseklik egrilerinden de
sayisal arazi modeli Uretilebilir. Sayisal arazi modeli grid araligi, arazinin topografik yapisina
bagli olarak; 1:2000 ve 1:5000 d6lgeginde en fazla 30 m, 1:1000 oélgeginde ise en fazla 10 m’dir.
Sayisal arazi/ylkseklik/ylizey modellerinin dogruluklari ortofoto dogrulugunu etkilediginden
sonu¢ dogrulukta dikkate alinmahdir.

(5) Gercgek ortofoto Uretimlerinde sayisal arazi modeli yerine detaylarin yiksekliklerini de
iceren sayisal ylizey modelleri kullaniimalidir.

(6) Uretilen ortofotonun dogrulugunda, hedeflenen harita dlgegine gore 91’inci maddede
belirtilen dogruluk kriterleri aranir.

(7) iki veya daha fazla ortofotonun birlestiriimesi (mozaikleme) durumunda ortak alanda
radyometrik dizeltme yapiimalidir. Mozaiklemedeki ortofotolar arasindaki kayiklik en fazla
+1 x YOA kadar olmalidr.

(8) Ortofoto ¢iktl aliminda; althk olarak 6lgek koruyan, fotograf okuma ve yorumlamasini
kolaylastirici 6zelliklere sahip malzemeler kullaniimalidir.

Biiro Kontrol isleri

Madde 68 — (1) Olgl ve degerlendirmelere dayali kontroller 6rnekleme ydntemi ile yapilir.

(2) Kartografik iglerin kontrolinde haritalarin tamami denetlenir. Yapilacak kontroller:

a) Fotogrametrik nirenginin kontrolu,

b) Stereo kiymetlendirmenin kontrold,

c) Paftalarin kartografik kontrold,

¢) Arazi kontrolleri.

Fotogrametrik Nirenginin Kontrolu

MADDE 69 — (1) Fotogrametrik nirengi islemleri kapsaminda yapilacak kontroller:

a) Yoneltmelerin ve dlgilerin kontrolii: i¢c ydneltme, baglama, YKN ve denetleme
noktasi 6lgimd.

b) Fotogrametrik nirenginin kontroll: Blok dengeleme sonuglari, ortalama hatalar, artik
hatalar, dengelemeden kaba hatali olarak de@erlendirilip ¢ikarilan noktalar, izdisim
merkezlerine getirilen dizeltmeler, dis ydneltme parametreleri dosyasi, denetleme noktalarinin
KOH’lari kontrol edilir.

Stereo Kiymetlendirmenin Kontrolii

MADDE 70 - (1) Stereo kiymetlendirme kapsaminda yapilacak kontroller:

a) Model Yéneltmeleri: ic ve dig ybéneltme parametrelerine uygunlugu, model
kenarlagmalari.

b) BUtlnlik ve Kenarlasma: Stereo modelden sayisallastirilan ayrintilarin batinlGginin
ve kenarlagmalarinin kontrolt.

c) Kiymetlendirme Dogrulugu ve Tamlik Kontroli: Detay noktalarinin dogru teshis edilip
edilmedigi ve EK-1'de verilen Detay ve Oznitelik Katologu'na uygun olarak kiymetlendirilip
kiymetlendiriimedigi kontrol edilir. Bununla birlikte; stereo model Uzerinde bulunan detaylarin
eksiksiz olarak kiymetlendirilip kiymetlendiriimedigi idarece kontrol edilir.

¢) Geometrik Yatay Konum ve Ylkseklik Dogrulugu: Kiymetlendirilen detaylarin yatay
konum dogruluklari ile nokta yukseklikleri ve es yukseklik egrilerinin yukseklikleri ve topografyayi
temsil edip etmedigi idare tarafindan kontrol edilir.

Paftalarin Kartografik Kontrolii

MADDE 71 - (1) Kartografik kontrol kapsaminda yapilacak kontroller sunlardir:

a) Semboller ve 6zel isaretlerin ulusal standartlara (EK-1'de verilen Detay ve Oznitelik
Katologu’na) uygunlugu,

b) Pafta kenarlasmalari,

c) Pafta cizgileri, pafta adi, indeksi ve ¢erceve bilgileri,

¢) Yukseklik bilgilerinin ve es yukseklik egrilerinin kartografik kontrold,

d) Cizimlerin geometrik kontrol.

Arazi Kontrolii
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MADDE 72 - (1) Fotogrametrik harita Uretiminin her asamasi kontrol edilir ve Uretilen
paftalarin arazide de kontrolleri gergeklestirilir. Arazi kontrolt, bu Yénetmeligin 91 ve 93’Uncl
maddelerine goére yapllir.

ALTINCI BOLUM
Cizim isleri

Pafta Boélimleme ve Adlandirma

MADDE 73 - (1) Pafta bdélimlemesinde, 1:5000 olcekli Ulke standart topografik
haritalarin pafta bélimlemesi esas alinir.

(2) 1:5.000 olgekli paftadan, pafta kenarlari iki esit parcaya ayriimak suretiyle 4’e
bdllinerek 1:2.000 dlgekli paftalar,

(3) 1:2.000 odlgekli paftadan, pafta kenarlari iki esit parcaya ayriimak suretiyle 4’e
bolinerek 1:1.000 olgekli paftalar,

(4) 1:1.000 olgekli paftadan, pafta kenarlari iki esit parcaya ayriimak suretiyle 4’e
bdlinerek 1:500 olgekli paftalar olusturulur.

(5) 1:5.000 olcekli paftalarin bélinmesiyle olusturulan 1:2000, 1:1000, ve 1:500 olgekli
paftalarin kése koordinat dederleri ve paftalarin adlandiriimasi EK-9'da gosterilmistir

Pafta Althg

MADDE 74 - (1) Pafta altliklari; genlesme katsayisi 0.00008 ile 0.0002 1/C°araliginda ve
kalinhgr 0.11 — 0.25 mm arasinda olan, kursun kalemle gizime elverisli, 6zel mirekkebi ile gizgi
veya yazl yazildiginda gizim ylzeyinde dagiima veya kalkma yapmayan, kirilma veya yirtiimaya
dayanakli ve saydam malzemeden yapilmis olmalidir.

Pafta Boyutlari

MADDE 75 — (1) Pafta althgi boyutlari; tim pafta ve kanavalar i¢in 70 cm x 90 cm’dir.

Pafta Kontroli

MADDE 76 — (1) Paftalar, kontrol ve kabull yapan ilgili idarenin kontrol mihendisince
imzalanir ve ilgili idarenin yetkilisince de onaylanir.

Pafta Kenar Bilgileri

MADDE 77 — (1) Pafta kenar bilgileri agsagidaki esaslara gore duzenlenir:

a) Pafta cizim alanini belirleyen kenar cizgileri, paftanin kuzey-gliney ve dogu-bati
kenarlarinda olabildigince esit bosluk kalacak bicimde belirlenir. Kareler agi (karelaj) 100 mm
araliklarla cizilir.

b) Pafta kenar cizgileri, dolu dogru pargasi olarak kareler agi kesim noktalari 5 mm'lik arti
isaretleri biciminde + 0.1 mm ortalama hata ile 0.18 mm kalinhdinda cizilecektir. Hata higbir
zaman + 0.3 mm'yi agmamalidir. Pafta kenarlagma hatasi, kareler agi boyunda en ¢ok + 0.3 mm
olmaldir.

c¢) Pafta numaralari, paftalarin Ust kenar gizgisine paralel ve 10 mm yukarisina, pafta Ust
kenar gizgisini ortalayacak sekilde 7 mm yukseklikte dik harfler ve rakamlar ile yazilir.

¢) Komsu pafta numaralari, 3 mm yukseklik harf ve rakamlar ile komsu oldugu pafta
kenar gizgisine paralel, 3 mm disinda ve pafta kenar ¢izgisini ortalayacak bigimde yazilir.

d) Kareler aginin kesisme noktalarinin koordinat degerleri, okuma yoénu blylime
dogrultusunda olmak uzere (X) degerleri paftanin sol kenar boslugunda, (Y) degerleri paftanin
alt kenar boslugunda ve eksenlerine dik yonde 2.5 mm yukseklikte dik rakamlarla yazilir.

e) Paftanin sol Ustiinde 30 mm x 40 mm boyutunda komsu pafta indeksi gdsterilir ve
paftanin adi yazilir (EK-10).

Pafta Cizimi

MADDE 78 - (1) Pafta c¢izimi agsagidaki esaslara gore yapilir:

a) Tum noktalar hesaplanan koordinat degerlerine gére paftaya konur.

b) EK-1'de aciklanan tim detaylar ve O&znitelikler, EK-3'teki 06zel isaretler ve
aciklamalara uygun olarak paftalara gizilir.

c) Es yukseklik egrileri, arazinin engebe durumunu belirleyecek sekilde, 1:5000 olcekte
5 m, 1:2000 olcekte 2 m, 1:1000 ve 1:500 o6lgeklerde 1 m araliklarla cizilir.

¢) Es ylkseklik egrilerinin giziminde en yakin noktalarin ylkseklikleri esas alinir.

d) Es yukseklik egrileri 0.13 mm kalinliginda, her bes yukseklik egrisinde bir 0.25 mm
kalinliginda cizilir.
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e) Arazi egimine gore es yukseklik egrileri arasinin 2 mm’den az olmasi durumunda
yalniz kalin, 20 mm’den fazla olmasi durumunda aralarina kesik cizgilerle bir yardimci egri cizilir.

f) Kalin cgizilmis edriler Gzerinde, her 200 mm’de bir birakilacak bosluklara, arazinin
artan egimi dogrultusunda olmak uzere, haritanin okuma ve kullanimini kolaylastiracak sekilde,
egrinin yukseklik degeri yazilir.

g) Es yukseklik egrileri yol, nehir, kanal, ark ve benzeri ¢ift gizgili detaylar ile sev
sinirlarini, bina ve benzeri kapali detaylari kesmez.

gd) Arazi topografyasini tamamlamada yardimci olacak, tepe, c¢ukur, sev, dip ve
ustlerindeki karakteristik noktalar ile gerekli gorilen diger noktalar paftada isaretlenerek
yukseklik degerleri dm'ye kadar yazilir.

h) Cizimde nokta konum dogrulugu + 0.2 mm'den daha iyi olmalidir.

1) Cizimi kontrol edilen paftalar 6l¢i krokileri dikkate alinarak, parsel sinir gizgileri 0.3
mm kalinliginda siyah renkte murekkeplenir. Kadastral amagli élctlerde parsellerin kése ve kirik
noktalarina balastro veya bilgisayar destekli ¢izim sistemi ile 0.75 mm c¢apinda kuguk daireler
cizilir. Bina ve yapilar 6zel isaretlerdeki gibi gosterilir ve resmi binalarin uygun yerlerine adlari
yazilir.

i) Cizimler pafta kenar cizgilerine kadar yapilir, ¢izim kontroli idare tarafindan
yapildiktan sonra kesin gizim yapilir.

YEDINCi BOLUM
Doénusgiimler

ED50-TUREF Doénusumii

MADDE 79 — (1) EDS5O0 ile TUREF arasindaki donusimler asagidaki esaslara gore
yapllir:

a) EDSO0 ile TUREF arasindaki déonisimde; B, C1, C2, C3 derece ag noktalari ile
Tarkiye Ulusal Yatay (Nirengi) Kontrol Aginin I., Il. ve dengelenmis lll.derece ag noktalari,
BOHYY’ne godre tesis edilmis lll.derece ylizey adi ve bu noktalarin bulunmamasi durumunda
alim icin siklastirma noktalari ortak olarak segilir. En az 200 km? icin bir fazla nokta olarak
hesaplanir.

b) Yerel aglar ile TUREF arasindaki dénistimde; B, C1, C2, C3 derece ag noktalari ile
yerel aglarin ylksek dereceli noktalari ortak nokta olarak segilir. En az ortak nokta sayisi 4'tar.

c) Doénusim yontemi olarak; iki veya U¢ boyutlu benzerlik dénlsim ydntemleri,
polinomlarla donigsum, enterpolasyon veya sonlu elemanlarla donisuim ve benzeri bilimsel
literatirde yer almig yontemlerden en uygun olani kullanilir.

¢) Segilen ortak noktalarin ED50 veya lokal sistemdeki koordinatlari ile TUREF
koordinatlari arasindaki uyusum bir istatistik test ile arastiriir ve uyusumsuz noktalar ayiklanir.
istatistik giiven araligi 1-0=0.95 alinmalidir. Sonug uyusum dogruludu (c,) £9 cm'den iyi ve en
blylk koordinat dizeltmesi + 14 cm'den kiguk olmaldir. Aksi durumlarda ilgili idarenin
gorusune basvurulur.

d) Uyusumlu ortak dénusum noktalari, uygun dagihmda ve bu noktalarin olusturdugu
dis gerceve proje alaninin en az %60’ in1 kaplamalidir.

e) Bir koordinat sisteminde ifade edilmeden grafik délgmeler icin olusturuimus lokal
aglarin butunligu saglanabiliyorsa, 6nce bu agd noktalarinin tanimlanacak yerel sistemde
koordinatlari hesaplanmali daha sonra dontsume tabi tutulmalidir. Donlisimden dnce nokta
uyusum testi uygulanir ve istatistik guven araligi 1-0=0.95 alinir. Uyusumlu ortak nokta
yodunlugu 5 nokta’/ha olmalidir. Uyusum dogrulugu (c,) £9 cm'den ve en buylk koordinat
duzeltmesi +14 cm'den kiguk olmalidir. Aksi durumlarda ilgili idarenin gérusune bagvurulur.

f) Donugumde, uygun ortak noktalarin bulunmamasi durumunda; ED50 ile TUREF
arasindaki dénusum icin iki sistem arasinda Turkiye boyutunda yatay konum farklarini (Ag =
Qrurer - Qepso ; AN = Arurer - Aepso) igeren 3'x3' aralikli grid veriden yararlanarak noktalarin
konumuna bagh olarak hesaplanan duzeltme de@erleri, sistemler arasi donisumler igin
dogrudan kullanilir.

g) Doénusim parametreleri sadece proje alani igin gecerlidir, ekstrapolasyon
uygulanmaz. ED50'den donusturilmis TUREF  koordinatlari  nokta siklastirmasinda
kullanilamaz.
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g) Proje alaninin aktif fay zonlarinda bulunmasi durumunda TUREF ile ED50

arasindaki donisum islemi ilgili idarenin gorisi alinarak 6zel olarak gercgeklestirilir.
SEKIzINCi BOLUM
Uygulama (Aplikasyon)

Uygulama isleri

MADDE 80 — (1) Uygulamalar asagidaki esaslara goére yapilir:

a) Uygulama, yersel veya uydu tekniklerinden yararlanilarak yapilabilir.

b) Uygulama, kontrol noktalarina dayali olarak yapilir. Kontrol noktalarinin
bulunmamasi durumunda, bu Yoénetmelik esaslari gergevesinde siklastirma yapilir.

c) Milkiyet sinirlarinin aplikasyonu ve miilkiyete iliskin yer gosterme islemleri Tapu ve
Kadastro Genel Mudurligiandn belirleyecegi esaslar ¢ercevesinde yapilir.

¢) Plan ve projelerin zemine uygulanmasi icin uygulama planlari veya krokileri
hazirlanir.

d) Uygulamada gereken koordinat déntsumleri bu Yoénetmelik esaslari ¢ergevesinde
yapilir.

e) Uygulama, fiziksel (arazi) yluzeye donustirtilmis degerlerle yapilir.

f)  Yersel tekniklerle gerceklestiriiecek uygulamalarda, uzunluk o6lgme dogrulugu
+ (5 mm + 5 ppm) ve daha iyi, agl 6lgme dogrulugu DIN 18723’e gore +10° (3”) ve daha iyi olan
elektronik takeometreler kullanilir. Uygulama uzunlugu 500 m’yi gecemez.

g) GNSS ile uygulamada jeodezik GNSS alicilari kullanilir.

g) Klasik GZK ile GNSS referans istasyonlarindan yararlanarak gercgeklestirilen
uygulamalarda en buyUk baz uzunlugu 5 km'yi gegemez.

h) Ada koselerinin proje ana eksen ve karakteristik noktalarinin (aliyman Ustli noktalar,
some noktasl, T,, Tr ve benzeri noktalar) uygulamalari;

1) Eger yersel teknikler kullaniliyor ise, en az ¢ kontrol noktasinin olusturdugu iki ayri
nokta ciftinden,

2) GNSS kullaniliyor ise, en az iki kontrol noktasindan, koordinatlarla yapilr. iki kontrol
noktasindan elde edilen koordinatlar arasindaki fark 8 cm'yi gegmemelidir.

1) Diger noktalarin uygulamalari, koordinatlarla veya proje karakteristik noktalarina
dayali olarak lokal uygulama yéntemleriyle kontrolll olarak yapilir.

i) Bir projenin karakteristik noktalarina iliskin uygulama degerleri araziye uygulanir.
Roleve dlguleri yapilir ve bu Olgller projenin hesaplamalarinda veri olarak kullanilir.

j) GZK teknigi ile yapilacak uygulamalarda diger yontemlerle yapilan uygulamalardaki
dogruluk kriterleri gegerlidir. Nokta tesisleri (poligon, ada, parsel, T,, Ty, vb.) ise; EK-4’teki
“Nokta Tesisleri’ne uygun olarak yapilir.

DOKUZUNCU BOLUM
Kontrol isleri

Kontrol isleri Sorumlulugu

MADDE 81 - (1) Buyuk olgekli cografi bilgilerin ve orijinal temel haritalarin tretiminin
kontroll, jeodezi ve fotogrametri (geomatik, harita, harita ve kadastro) muhendislerinin
sorumlulugunda yapilir.

Uretimlerin Kontrolii

MADDE 82 — (1) Uretimlerin kontrolii asagidaki esaslara gére yapilir:

a) Uretimlerin kontroliinde;

1) Noktalarin roper ve tesislerinin uygunlugu,

(@) Olgulerin ve 6lgi krokilerinin dogrulugu,

(b) Koordinat ve yuksekliklerin dogrulugu,

(c) Gorsellestirmenin dogrulugu,

(¢) Olgme, degerlendirme ve arsivieme asamalarinda diizenlenmesi gereken belge ve
cizelgelerin tamligi ve formatlara uygunlugu,
incelenir.

b) Kontrolde, en az Uretimdeki nitelikte ve incelikte olan aletler ile dlgme ve
degerlendirme yontemleri kullanilir.

c) Kontrol g¢alismalarinin sonucu; kontrol 6élcllerini, hesaplarini, karsilastirmalari ve
degerlendirmeleri iceren bir teknik raporla belgelenir.

TASNIF DISI A-23



| TASNIF DISI

¢) Kontrol isleri, proje zaman planina goére, her galisma asamasinin gergeklestiriimesi
esnasinda ya da bitimini takiben yapilir.

Yer Secimi, Nokta Tesisi ve Roperlerin Kontroli

MADDE 83 — (1) Tum yeni tesis edilen noktalardan, proje alanina uygun dagiimis olan
C1, C2, C3 derece ag noktalarinin %30’unun, poligon noktalarinin %5’inin tesisleri veya roperleri
kontrol edilir.

GNSS Teknigiyle Siklagtirmanin Kontroli

MADDE 84 — (1) C1, C2 ve C3 derece GNSS bazlarindan, her derecenin proje alanina
uygun dagimis %10'u statik GNSS teknigiyle yeniden Olclulir ve degerlendirilir. Baz
bilesenlerindeki farklar (dax, day, daz);
C1 derece igin, dax, day, daz < £(20mm+2ppm),
C2 ve C3 derece igin, dax, day, daz < £(30mm+3ppm)
olmaldir.

GNSS Teknigiyle Poligon Kontrolii

MADDE 85 — (1) GNSS teknigiyle o6lcllen poligon noktalarindan proje alanina uygun
dagiimis en az %5’inin GNSS teknigiyle izdisim koordinatlari ve elipsoit ylkseklikleri bulunur.
Koordinat ve yukseklik farklari £ 10 cm’yi gegemez. Ayrica tum noktalar igin;

ds = /dy? +dx>

badintisi ile bulunan ds’lerin ortalamasi £ 7 cm'den fazla olamaz. Burada; dx ve dy izdisim
koordinat farklarini gostermektedir.

Yersel Tekniklerle Yapilan Siklagtirmalarin GNSS ve Kenar Olgmeleriyle Kontrolii

MADDE 86 — (1) Yersel tekniklerle olusturulan C3 derece ag noktalarindan, proje alanina
uygun dagiimis en az %10’'unun statik veya GZK teknigiyle izdlisim koordinatlari ve elipsoit
yukseklikleri bulunur. Elipsoit yukseklikler ve modelden bulunan yiksekliklerinden Helmert
ortometrik yiikseklikler (H) hesaplanir. izdiisim koordinat farklari (dx, dy) ve Helmert ortometrik
yukseklik farklari (dH) £ 10 cm'den fazla olamaz. Ayrica tim noktalar icin, bu Yonetmeligin 85'nci
maddesindeki baginti ile bulunacak ds ve dH’larin ortalamasi + 7 cm'den fazla olamaz.

(2) GNSS ile kontroliin yapilmamasi durumunda, yersel tekniklerle olusturulan C3 derece
aglarin ve noktalarin proje alanina uygun dagilmis kenarlarinin en az %10’u elektro-optik uzaklik
Olgerlerle élgulir ve olgller izdisim ylzeyine indirgenir. Bu kenarlarin dengeleme sonucu elde
edilen izdisim ylzeyindeki degerleri ile kontrol 06lci degerleri arasindaki farklarin kenar
uzunluguna orani 1/25000’den fazla olamaz.

Yersel Tekniklerle Olusturulan Poligon Aglarinin ve Poligon Dizilerinin Kontrolu

MADDE 87 — (1) Yersel tekniklerle olusturulan poligon aglarinin ve poligon dizilerinin
kontroll, bu Yénetmeligin 85’nci maddesindeki veya asagidaki esaslara gore yapilir:

a) Poligon noktalarindan, proje alani igine uygun dagilmis en az %5’inin izdlisim
koordinatlar (kutupsal olarak) ve Helmert ortometrik yikseklikleri (trigonometrik olarak), C1, C2
ve C3 derece ag noktalarina dayali olarak, bu noktalardan 750 m uzaklik icinde gdérulebilen
poligon noktalarina, uzunluk élgme dogrulugu £(5 mm + 5 ppm) ve daha iyi, a¢i dlgme dogrulugu
DIN 18723’e gore + 10 (3”) ve daha iyi olan aletlerle, uzunluk 6lgmesi ve bir tam seri yatay ve
dusey agl 6lgcmesi ile hesaplanir.

b) Noktalarin izdusim koordinatlarinin farklari £+ 10 cm’yi ve Helmert ortometrik
yukseklik farklari £ 15 cm’yi gecemez. Ayrica noktalar i¢in, bu Yénetmeligin 85’nci maddesindeki
baginti ile bulunacak ds’lerin ortalamasi + 7 cm'den ve dH’larin mutlak degerlerinin ortalamasi
10 cm'den buyuk olamaz.

c) Proje alanina uygun dagiimis poligon noktalarinin en az %5’inin konumu ve
yukseklikleri bu noktalardan gegirilecek poligon dizilerinin olgcliimesi ve degerlendiriimesiyle de
kontrol edilebilir. Bu durumda, yukaridaki hata sinirlari gegerlidir.

Nivelman Kontrolii

MADDE 88 - (1) Proje alani igindeki nivelman noktalarinin her dereceden uygun
dagiimis en az %5’inin yikseklik farklari olgtlir. Olglilmis veya dengelenmis ylkseklik farklari
ile kontrolden bulunan yukseklik farki arasindaki farklar (dH);
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Ana nivelman agi igin; OH frm) <16/Spyry ,

Ara nivelman ag icin; dH ) < 20,/ Seny ,

Poligon ve RS nivelmani igin; OH n) < 40,/Sper) +0.0004AH
olmaldir.

Yerel GNSS Nivelman Jeoidinin Kontroli

MADDE 89 — (1) Proje alanina uygun dagiimis 20 km? ye kadar 2 ve bundan sonraki her
30 km?ye 1 nokta secilerek, bu noktalarin ana nivelman agindaki esaslara goére Helmert
ortometrik yukseklikleri (H) ve C2 derece GNSS dlgmeleri ile elipsoit ylkseklikleri (h) bulunur.
Buradan N=H-h ile bulunan jeoit ylkseklikleri ile proje alani i¢in belirlenen modelden bulunan
jeoit yukseklikleri arasindaki farklar £ 10 cm'den fazla olamaz.

Detay Tamhginin Kontrolii

MADDE 90 — (1) Degisik detay 6zelligi bulunan alanlarda, tim alanin en az %5’inin 6l¢u
krokileri arazideki detaylarla karsilastirilarak EK-1'de verilen “Detay ve Oznitelik Katalogu’na
gobre gereken detay ve ozniteliklerin alinip alinmadigi kontrol edilir. Ayrica 6lgl kayitlarinin bu
kataloga ve EK-2'de verilen formatlara uygun olup olmadigi kontrol edilir.

GNSS, Yersel veya Fotogrametrik Yontemlerle Olgiilen Detaylarin Konum Kontrolii

MADDE 91 - (1) Proje alanina uygun dagilimis, paftada ve arazide kesin belirli detay
noktalarinin en az %5’inin izdugum koordinatlari ve elipsoit yukseklikleri GNSS teknigiyle
bulunur. Elipsoit ylksekligi ve jeoit modelinden H=h-N ile Helmert ortometrik ylkseklikleri
hesaplanir.

a) GNSS veya yersel yontemlerle olclilen detay noktalarinin konum dogruluklarinin
kontroll asagidaki sekilde yapilir:

1) Izdiigim koordinatlari arasindaki farklar (d,dy) *15cm’yi gegemez. Ayrica tim
noktalar icin, bu Yonetmeligin 85'nci maddesindeki baginti ile bulunacak ds’lerin ortalamasi ve
Helmert ortometrik yukseklik farklarinin mutlak degerlerinin ortalamasi 10 cm’den buyuk olamaz.

2)Proje alanina uygun dagiimig detay noktalarinin %$%’inin izdigum koordinatlari ve
Helmert ortometrik yukseklikleri elektronik takeometri yontemiyle belirlenir.

3)izdisiim koordinatlari arasindaki farklar yersel yontemde +15 cm’yi ve Helmert
ortometrik yukseklikleri arasindaki farklari =15 cm’yi gecemez.

4)Ayrica tim noktalar igin; bu Yonetmeligin 85’inci maddesindeki baginti ile bulunacak
ds’lerin ortalamasi + 10 cm’den ve Helmert ortometrik yukseklik farklarinin mutlak degerlerinin
ortalamasi 10 cm’den fazla olamaz.

b)Fotogrametrik yontemlerle dlglilen detay noktalarinin konum dogruluklarinin kontrol{
asagidaki sekilde yapilir:

Uretilen haritanin vektor verisinden alinan noktalarin koordinatlari ile karsihgi detay
noktalarinin GNSS veya yersel yontemlerle dlctlen koordinatlarinin farklarinin karesel ortalama
hatasi; Uretilecek harita veya ortofoto 6l¢egi icin gerekli yer 6rnekleme aralidi cinsinden, izdligim
(X ve Y) koordinatlarinda +1.5 x YOA ve Helmert ortometrik yliksekliklerinde (Z) +2.0 x YOA'yi
gecmemelidir.

Cizimin Kontrolu

MADDE 92- (1) Cizimin amacina uygunlugu, pafta acimi ile yazi, gizgi ve sembollerin
EK-3'te verilen sembollere uygunlugu kontrol edilir.

Degisik detay 6zelligi bulunan alanlarda, proje alanina uygun dagilmis paftalarin en az
%10'u arazideki detaylarla kargilastirilarak, detaylarin tamaminin paftada bulunup bulunmadigi
ve es yukseklik egrileri ile topografyanin uyusup uyusmadigi kontrol edilir.

Kesit Kontroli

MADDE 93 — (1) Kesit kontroll, yersel ve fotogrametri ydntemi ile yapilan paftalarda
yuksekligi bilinen iki kontrol noktasi arasinda agagidaki sekilde kesitler alinarak yapilir:

a) Harita alani iginde uygun dagilimda ve degisik egimli yerlerde kesitler alinir.

b) Kesit dogrultusu Uzerinde, arazi egimine bagll olarak 5 - 20 m araliklarla noktalar
alinarak bunlara nivelman ya da elektronik aletlerle yukseklik taginir.
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c) Bu noktalarin olgilen ve es yukseklik egrilerinden hesaplanan yukseklikleri
arasindaki farklarin %901, es yukseklik egrisi araliginin 1/3’anden, %10’u da bir dizec¢ egrisi
araliginin 1/2’ sinden fazla olamaz.

¢) Fotogrametrik yontemle bulunan karakteristik nokta ylksekliklerinin, arazi élgmeleri
ile bulunan degerinden farki es yukseklik egrisi araliginin 1/6’sini gegmemelidir.

Eksikliklerin Tamamlanmasi ve Yanliglarin Duzeltilmesi

MADDE 94 - (1) Kontrol sirasinda saptanan eksiklikler tamamlanir, yanlighklar kaynagi
bulunarak dizeltilir.

Kontrol Kapsaminin Genigletilmesi

MADDE 95 — (1) Yapilan kontrollerde isin dogrulugu hakkinda tereddit uyanirsa, bu
Yonetmeligin 81 ile 93’Unct maddelerinde belirtilen miktarlara bakilmaksizin  kontrol
yayginlastirilir.

ONUNCU BOLUM
Arsivleme

Arsivlemenin Amaci

Madde 96 —(1) Bu Yoénetmelige gore kurulacak arsivin amaci, Ulke diizeyinde buyuk
Olcekli cografi bilgi sistemlerinin olusturulmasi hedefine yénelik olarak blylk dlgcekli haritalara ait
bilgi ve belgelerin, harita Ureten ve Urettiren kurum ve kuruluslarca gelisen teknolojinin
olanaklarindan da yararlanarak arsivlenmesi, hizmete sunulmasi ve mikerrer harita tretimi ile
kaynak israfinin dnlenmesidir.

Arsivlemede Yetki ve Sorumluluklar

Madde 97 — (1) Harita Uretimine yonelik hava fotografi alimlari ile askeri yasak bdlgeler
kapsamina giren harita ve harita bilgilerinin Uretimi, temini, muhafazasi ve kullanimi konularinda,
31/8/1994 tarihli ve 22037 sayili Resmi Gazetede yayimlanarak yururlige konulan Harita ve
Harita Bilgilerini Temin ve Kullanma Ydnetmeligi'nde belirtilen esaslara uyulur.

a) Bu Yonetmelik kapsamina giren haritalara iliskin bilgi ve belgeler harita yapan veya
yaptiran kuruluglarin merkez ve/veya tasra birimlerinde arsivlenir. Hava fotograflarinin orijinalleri,
kiymetlendirme faaliyetlerini mditeakip, Harita ve Harita Bilgilerini Temin ve Kullanma
Yonetmeligi hikimleri geregince Harita Genel Komutanhgina gonderilir.

b) Harita Greten veya drettiren kuruluslar, haritanin Gretimine iliskin bilgi ve belgeleri,
gerekli fiziki emniyet ve bilgi glivenligi tedbirlerini alarak, uygun dizende arsiviemek ve hizmete
hazir bulundurmakla yukuamludar.

c) Kurumlar, bu Yénetmelik kapsaminda Uretilen harita bilgi ve belgelerinin elektronik
ortamlarda bir kopyasini, EK-2’deki ulusal veri degisim formatina uygun olarak Tapu ve Kadastro
Genel Madurlugune iletmekle yakimladdr.

¢) Tapu ve Kadastro Genel Midurligu mevcut jeoidin ve TUREF-EDS50 dénusumlerinin
iyilesgtiriimesi ve guncellenmesi i¢in bu YoOnetmelik kapsaminda uretilen GNSS nivelman
noktalarina iliskin GNSS ve geometrik nivelman dlguleri ve hesaplama sonuglari ile ED50 yatay
kontrol noktalarinda yapilan GNSS olguleri ve degerlendirme sonuglarini manyetik ortamda
Harita Genel Komutanligina ve talep olmasi durumunda, arastirma c¢alismalarinda kullaniimak
Uzere Universitelerin ilgili birimlerine aktarmakla yukumladdr.

Arsivienecek Belgeler

Madde 98 — (1) Harita yapan veya yaptiran kuruluglar tarafindan asagidaki belgeler
arsivlenir:

a) Kontrol noktalari ve roper krokileri,

b) Kontrol noktalari kanavalari,

c) Acl, kenar ve nivelman 0dlcu cizelgeleri ve ¢iktilari (manyetik ortamda),

¢) GNSS verileri [ham veri (alici formati) ve RINEX veri],

d) GNSS oélcme kayit gizelgesi (manyetik ortamda),

e) Dengeleme ve hesap sonuglari,

f)  Koordinat Ozet gizelge ve ciktilari,

g) Olgi krokileri,

g) Detay noktalarina ait 6lgi ve koordinat gizelge veya ¢iktilari (manyetik ortamda),

h) Haritalarin asli ve kopyalari,

1) Yapim ve kontrol ve onay raporlari.
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ONBIRINCi BOLUM
Telif Haklari ve Koordinasyon

Telif Haklari

Madde 99 — (1) Bu Ydénetmelik kapsaminda Uretilecek harita ve harita bilgilerinin telif
haklari 5846 Sayil Fikir ve Sanat Eserleri Kanununa tabidir.

Uretimin izlenmesi

Madde 100 — (1) Ulke kaynaklarinin uygun kullanimi ve tekrarli Gretimi dnlemek igin
harita ve harita bilgilerinin Gretimleri izlenir ve es gidim héalinde yuritulir. Koordinasyon ve
izleme faaliyetleri Tapu ve Kadastro Genel Mudurliaga blnyesinde ilgili diger kurumlarla koordine
edilerek ydrutilir. Uretim izleme faaliyetlerine iliskin esaslar, Tapu ve Kadastro Genel
Muduarliguance belirlenir. Haritasi ya da harita bilgileri Uretilen ve Uretilecek alanlarin kayitlari ve
indeksleri, Tapu ve Kadastro Genel Mudurliglince tutulur ve izlenir. Bu bilgilerin bir kopyasi
talep edilmesi durumunda diger ilgili kurumlara verilir.

Planlama Asamasinda Basvuru

Madde 101 — (1) Bakanlklar, kamu kurum ve kuruluslari ile belediyeler planlama
asamasinda calisma yapilacak alana iliskin bilgileri almak igin Tapu ve Kadastro Genel
Madurltigune basvurmakla yukumladarler.

(2) Tapu ve Kadastro Genel Mudurliga, planlanan alanin daha énce sayisal ve basili
harita bilgilerinin Uretilip Gretilmedigi, bunlara ya da calismalara iliskin bilgi ve dokdmanlarin
nereden saglanabilecedi, baska kuruluslarin programinda olup olmadigi gibi konulari en ge¢
yedi is gunu icinde inceleyerek sonuglandirir.

Kayit ve Numara Alma

Madde 102 — (1) Bakanlklar, kamu kurum ve kuruluslari ile belediyeler, Uretimi
tamamlanan harita ve harita bilgilerini Tapu ve Kadastro Genel Miudurligune kaydettirmek ve
proje kayit numarasi almakla yukamludurler.

ONIKINCIi BOLUM
Diger Hukiimler

Cesitli Hikimler

Madde 103 — (1) Bu Yonetmelik kapsaminda;

a) Harita yapan ya da yaptiran kuruluglar kendi ihtiyaglarini da g6z o6nunde
bulundurarak bu Yonetmelige uygun olmak kaydiyla harita dlgcegini belirleyebilirler.

b) Harita yapan ve yaptiran kuruluglar, bu Yénetmelikle belirtilen koordinat sistemi ve
pafta boliml uygulamasina gegilebilmesi igin gerekli islemleri yapmakla yikumludurler.

Harita yapan ya da yaptiran kuruluslar bu Yonetmelikte 6ngorilen temel kriterlerin
gerisinde olmamak kosuluyla, bu Yonetmeligin uygulanmasini kolaylastirmak amaciyla esaslar
belirlemeye yetkilidirler.

(2) Bu Yonetmelik kapsamindaki tim jeodezik calismalarda, kamu kurum ve kuruluglari
ile 6zel sektdr kuruluslan tarafindan kurulan ve teknik yeterliligi Tlirk Standartlari Enstitisi
tarafindan onaylanan standartlara uygun “Deney ve Kalibrasyon Laboratuarlar” ve “Test
Aglar’nda iki yilda bir kontrol ve kalibrasyonu yapilarak, uygunluk belgesi alinmis aletler
kullanilir.

(3) Bu Yonetmelikte gecen TUTGA, TUSAGA-Aktif, TUDKA, TGyy ve ED-50 (I ve Il nci
derece nirengi agi) ile TUREF arasindaki koordinat donusim bilgilerini guncellemek igin ek
calismalari yapmak ve kullanicilara gincel bilgileri sunmak Harita Genel Komutanhginin
sorumlulugundadir.

(4) Bu Yonetmelikte dedisiklik yapilmasi, yeni maddeler eklenmesi veya cikartiimasi,
Bakanlar Kurulunun onayiyla olur. Bu Yénetmeligin eki olan format, sekil, cizelge, 6érnek ve 6zel
isaretlerin gelisen teknolojinin gerekleri dogrultusunda degistiriimesi veya yeniden diizenlenmesi,
Bakanliklararasi Harita islerini Koordinasyon ve Planlama Kurulunun gériisleri dogrultusunda,
Tapu ve Kadastro Genel Mudurliguanin bagli oldugu Bakanhgin yetkisindedir.

Harita ve Planlara Ait isaretlerin Korunmasi

Madde 104 — (1) Harita ve planlara ait kamu hizmetlerine 6zgl isaretlerin
korunmasinda, 155 sayili Harita ve Planlara Ait isaretlerin Korunmasi Hakkinda Kanun ve bu
kanuna gore hazirlanan 12/7/1971 tarihli ve 7/2775 sayih Bakanlar Kurulu Karari ile yarurlige
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konulan Harita ve Planlara Ait isaretlerin Korunmasi Hakkindaki Yoénetmelik hikimleri
geregince, harita ve planlara ait kamu hizmetlerine 6zgu isaretleri yerinden ¢ikartanlar, yerinden
oynatanlar, taninmaz hale getirenler ile ilgili makamlardan izin almaksizin yerini degistirenler
Tadrk Ceza Kanunu’nun ilgili maddeleri uyarinca cezalandirilir. Ayrica bu isaretlerin yeniden tesisi
ve iyilestirilmesi icin ilgili makamlarca yapilan ya da yapilmasi gereken tim masraflari tazmin
ederler.

Yururliikten kaldinlan mevzuat

Madde 105 - (1) 23/06/2005 tarihli ve 2005/9070 sayil Bakanlar Kurulu Karariyla
yurtrlige konulan Blyik Olgekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Yoénetmeligi yurirlikten
kaldirilmistir.

Yiriirliikten Kaldirlan Mevzuatlara Gére Tamamlanabilecek isler

Gegici Madde 1 - (1) Bu Yonetmeligin yurtrlige girdigi tarihnten dnce baslamis isler
23/06/2005 tarihli ve 2005/9070 sayili Bakanlar Kurulu Karariyla yurarluge konulan Blyuk
Olgekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Yénetmeligi'ne gére tamamlanabilir.

Yururlik

Madde 106 — (1) Bu Yonetmelik yayimi tarihinde yarurlige girer.

Yuriutme

Madde 107 — (1) Bu Yonetmelik hukumlerini Bakanlar Kurulu yuratar.
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